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A informacao abaixo descreve as revisdes ocorridas neste manual.

Versao Revisao Descricao
- R0OO Primeira edicao
_ RO1 Correg@es na descrigdo da Tabela 7.1 na pagina 87, Figura 2.1 na pagina 68 e Figura 2.2
na pagina 69
- R02 Acréscimo dos modelos da mecéanica D
ATENCAO!

Verificar a frequéncia da rede de alimentacao.

Caso a frequéncia da rede de alimentacao for diferente do ajuste de fabrica (verificar P403) é
necessario programar:

m P204 = 5 para 60 Hz.

m P204 = 6 para 50 Hz.

Somente € necessario fazer essa programagao uma vez.

Consulte 0 manual de programacao do CFW100 para mais detalhes sobre a programacao do
parametro P204.
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Instrucoes de Seguranca

1 INSTRUCOES DE SEGURANCA

Este manual contém as informagdes necessarias para o uso correto do inversor de frequéncia CFW100.
Ele foi desenvolvido para ser utilizado por pessoas com treinamento ou qualificacdo técnica adequados para

operar este tipo de equipamento. Estas pessoas devem seguir as instrucdes de seguranca definidas por normas
locais. Nao seguir as instrucdes de seguranca pode resultar em risco de morte e/ou danos no equipamento.

1.1 AVISOS DE SEGURANCA NO MANUAL

Neste manual sdo utilizados os seguintes avisos de seguranca:

PERIGO!
Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo proteger o usuario contra morte,

ferimentos graves e danos materiais consideraveis.

ATENGAO!
Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo evitar danos materiais.

NOTA!

As informagdes mencionadas neste aviso sao importantes para o correto entendimento e bom
funcionamento do produto.

1.2 AVISOS DE SEGURANCA NO PRODUTO

& TensOes elevadas presentes.

Componentes sensiveis a descarga eletrostatica.
Nao toca-los.

S2

Conexao obrigatdria ao terra de protecao (PE).

Conexao da blindagem ao terra.

1.3 RECOMENDAGOES PRELIMINARES

PERIGO!
Sempre desconecte a alimentacao geral antes de tocar em qualquer componente elétrico associado

ao inversor. Muitos componentes podem permanecer carregados com altas tensées e/ou em
movimento (ventiladores), mesmo depois que a entrada de alimentacéo CA for desconectada ou
desligada. Aguarde pelo menos 10 minutos para garantir a total descarga dos capacitores. Sempre
conecte o ponto de aterramento do inversor ao terra de protegao (PE).

PERIGO!

Os conectores XCA e XCB nao apresentam compatibilidade USB, portanto ndo podem ser conectados
a portas USB.

Esses conectores servem somente de interface entre o inversor de frequéncia CFW100 e seus
acessorios.

>
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NOTA!

@ m Inversores de frequéncia podem interferir em outros equipamentos eletrénicos. Siga os cuidados
recomendados no Capitulo 3 INSTALACAO E CONEXAQO na pégina 71, para minimizar estes
efeitos.

m Leia completamente este manual antes de instalar ou operar este inversor.

Nao execute nenhum ensaio de tenséo aplicada no inversor!
Caso seja necessario consulte a WEG.

ATENCAO!

& Os cartdes eletrbnicos possuem componentes sensiveis a descarga eletrostatica.
Nao toque diretamente sobre os componentes ou conectores. Caso necessario, toque antes no
ponto de aterramento do inversor que deve estar ligado ao terra de protecao (PE) ou utilize pulseira
de aterramento adequada.

PERIGO!
Este produto n&o foi projetado para ser utilizado como elemento de seguranca.
Medidas adicionais devem ser implementadas para evitar danos materiais e a vidas humanas.
O produto foi fabricado seguindo rigoroso controle de qualidade porém, se instalado em sistemas em

que sua falha ofereca risco de danos materiais ou a pessoas, dispositivos de seguranca adicionais
externos devem garantir situacdo segura na ocorréncia de falha do produto evitando acidentes.

66 | CFW100 G2
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2 INFORMACOES GERAIS
2.1 SOBRE O MANUAL

Este manual apresenta informacdes para a adequada instalacdo € operacao do inversor, colocacao em
funcionamento, principais caracteristicas técnicas e como identificar e corrigir os problemas mais comuns dos
diversos modelos de inversores da linha CFW100.

ATENGAO!

m A operacao deste equipamento requer instrugdes de instalacao e operacao detalhadas, fornecidas no
guia de instalagao rapida, manual do usuario, manual de programacao e manuais de comunicacao.
Os guias sé&o fornecidos impressos junto com seu respectivo acessorio, ou podem ser obtidos
no site - www.weg.net. Uma copia impressa dos arquivos pode ser solicitada por meio do seu
representante local WEG.

NOTA!
@ N&o € aintencao deste manual esgotar todas as possibilidades de aplicacdo do CFW100, nem a WEG
pode assumir qualquer responsabilidade pelo uso do CFW100 que néo seja baseado neste manual.

Parte das figuras e tabelas estao disponibilizadas nos anexos, os quais estao divididos em Capitulo ANEXO A
- FIGURAS na pagina 27 para figuras e Capitulo ANEXO B — ESPECIFICACOES TECNICAS na pagina 27 para
especificacdes técnicas.

Para mais informagdes, consultar o manual de programagao.

2.2 SOBRE O CFW100

O inversor de frequéncia CFW100 é um produto de alta performance que permite o controle de velocidade e
torque de motores de inducéo trifasicos. Este produto proporciona ao usuario as opgdes de controle vetorial
(VVW) ou escalar (V/f), ambos programaveis de acordo com a aplicagéo.

No modo vetorial (VVW) a operacao é otimizada para o motor em uso, obtendo-se um melhor desempenho em
termos de regulagcéo de velocidade.

O modo escalar (V/f) é recomendado para aplicagbes mais simples como o acionamento da maioria das bombas e
ventiladores. Nesses casos € possivel reduzir as perdas no motor e no inversor utilizando a opcao “V/f Quadratica”,
0 que resulta em economia de energia. O modo V/f também ¢é utilizado quando mais de um motor é acionado
por um inversor simultaneamente (aplicagdes multimotores).

O inversor de frequéncia CFW100 também possui fungdes de CLP (Controlador Légico Programavel) através do
recurso SoftPLC (integrado). Para mais detalhes referentes a programacgao dessas fungoes, consulte 0 manual
do usuario SoftPLC do CFW100.

Os principais componentes do CFW100 podem ser visualizados no blocodiagrama da Figura 2.1 on page 68.
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Entradas digitais .,

Fontes para eletrénica e interfaces entre

(DN to DI4)°

Entrada analdgica

e’
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mm—m | Pré- AN
Rede de P/LV/L . : | carga V/TZ’
alimentag&o 1 Filtro RFI N . Motor
S/L2/NY——— : P J v g
| o]
L _______ J B 1 Rsh ) "
Retificador an_fo Inversor com
monofasico capacitores transistores
Link CC IGBT ’@
PE
PE
Potencia bl HMI (remota) (D
Controle

roTTTT Tttt |
L{j Mddulo de Memdria |
l Flash D '

poténcia e constrole
TRS4E5 |
<—> D) 1€-—---
L= ___| |
e SRS
| Interfaces RS-485,
Cartéo de[€—4 USB’,CANOpen’
1 evicenet @
controle H
CPU e
16 bits .~ . Saida analogica
% ’ > 7 (A01) (@
Saida digital
N, b | b
> 3/ - %H ”Do1 RLY) @)

@ Disponivel como acessorio.
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Figura 2.1: Blocodiagrama do CFW100 para modelos 220 V/
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Figura 2.2: Blocodiagrama do CFW100 para modelos 110 V
2.3 NOMENCLATURA
Tabela 2.1: Nomenclatura dos inversores CFW100
Identifi a M |
Produto d:n ! |ctagao do Modelo Tensa Graude @ Versaode Versao de Geracio
e Série Mecanica OITeNte ' No de Fases ensao Protecao  Hardware Software ¢
Nominal Nominal
E.x CFW100 A 01P6 S 2 20 G2
» Em branco = | Em branco = | Em branco =
82 standard standard geracéo 1
’E;y 5| CFW100 | Consulte a Tabela 2.2 na pagina 69 20=1P20 |Hx= Sx = software | G2 = geragao 2
o3 hardware especial
© especial

Tabela 2.2: Opg¢oes disponiveis para cada campo da nomencilatura conforme a corrente e tensdo nominais do inversor

Mecanica Corrente Nominal de Saida N° de Fases Tensao Nominal
1 =110...127 Vca
A OTP6 =164 2 =200...240 Vca
B 02P6 =26 A 1 =110...127 Vca
C 04P2=4.2A S = alimentagéo monoféasica 2 = 200...240 Vea
04P2 =42 A 1 =110..127 Vca

D 06P0=6.0A
07P3 =73 A 2 =200...240 Vca
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2.4 ETIQUETA DE IDENTIFICAGAO

A etiqueta de identificacéo, esta localizada na lateral do inversor. Para mais detalhes sobre posicionamento da
etiqueta, consulte a Figura A.2 na pagina 29.

( )

Modelo (cédigo J

inteligente do inversor) —»CFW100A01P6S220G2
Numero de série —3SERIAL#:0987654321 MAT.:12345678 <«— ltem de estoque WEG

Ordem de produgéo —-0P.: 1234567890 14 | <— Data de fabricacgao (14 corresponde
TINE OUTPUT asemana e | ao ano)
Dados nominais de entrada » LINEA SALIDA < Dados nominais de saida
(tensé&o, corrente e frequéncia) REDE L[} (tenséo, corrente e frequéncia)
200-240 VAC 0-REDE
1~ 35A 3~ 16A "
50/60 Hz 0-400 Hz B
o
0
0
="
Certificagbes > =
pr—]
=r
~
MADE IN BRAZIL
HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL
WEG, CP420 - 89256-900
Jaragua do Sul - Brazil

Etiqueta Lateral do CFW100
Figura 2.3: Descricéo da etiqueta de identificacdo no CFW100

2.5 RECEBIMENTO E ARMAZENAMENTO

O CFW100 é fornecido embalado em caixa de papelao. Na parte externa desta embalagem existe uma etiqueta
de identificacao que é a mesma que esta afixada na lateral do inversor.

Verifique:

m A etiqueta de identificacédo do CFW100 corresponde ao modelo comprado.

m Ocorreram danos durante o transporte.

Caso seja detectado algum problema, contate imediatamente a transportadora.

Se o CFW100 nao for logo instalado, armazene-o em um lugar limpo e seco (temperatura entre -25 °C e 60 °C)
com uma cobertura para evitar a entrada de poeira no interior do inversor.

ATENCAO!

Quando o inversor for armazenado por longos periodos de tempo é necessario fazer o “reforming”
dos capacitores. Consulte o procedimento recomendado na Segao 6.4 MANUTENCAO PREVENTIVA
na pagina 85 deste manual.
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3 INSTALACAO E CONEXAO
3.1 INSTALACAO MECANICA

3.1.1 Condicoes Ambientais

Evitar:

m Exposicao direta a raios solares, chuva, umidade excessiva ou maresia.
m Gases ou liquidos explosivos ou corrosivos.

m Vibracado excessiva.

m Poeira, particulas metalicas ou éleo suspensos no ar.

Condicdes ambientais permitidas para funcionamento:

m Temperatura ao redor do inversor: de 0 °C a 50 °C - IP20.

m Para temperatura ao redor do inversor maior que o especificado acima, é necessario aplicar reducao da corrente
de 2 % para cada grau Celsius limitando o acréscimo em 10 °C.

m Umidade relativa do ar: de 5 % a 95 % sem condensacao.
m Altitude maxima: até 1000 m - condicdes nominais.
m De 1000 m a 4000 m - reducao da corrente de 1 % para cada 100 m acima de 1000 m de altitude.

m De 2000 m a 4000 m acima do nivel do mar - reducao da tensdo maxima (127 V / 240V, de acordo com o
modelo, conforme especificado na Tabela B.1 na pagina 92) de 1,1 % para cada 100 m acima de 2000 m.

m Grau de poluicao: 2 (conforme EN50178 e UL508C/UL61800-5-1), com poluicdo ndo condutiva. A condensacao
nao deve causar conducao dos residuos acumulados.

3.1.2 Posicionamento e Fixacao

As dimensbes externas e de furagao para fixacao, assim como o peso liquido (massa) do inversor sao apresentados
na Figura B.1 na pagina 97.

Instale o inversor na posicao vertical em uma superficie plana. Deixe no minimo os espacos livres indicados na
Figura B.2 na pagina 99, de forma a permitir circulacdo do ar de refrigeracdo. Nao coloque componentes
sensiveis ao calor logo acima do inversor.

ATENCAO!
m m Quando um inversor for instalado acima de outro, usar a distancia minima A + B (conforme a Figura
B.2 na pagina 99) e desviar do inversor superior 0 ar quente proveniente do inversor abaixo.
m Prever eletroduto ou calhas independentes para a separacao fisica dos condutores de sinal, controle
e poténcia (consulte a Secao 3.2 INSTALACAO ELETRICA na pégina 72).

CFW100 G2 | 71
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3.1.2.1 Montagem em Painel

Para inversores instalados dentro de painéis ou caixas metalicas fechadas, prover exaustédo adequada para que
a temperatura fique dentro da faixa permitida. Consulte as poténcias dissipadas na Figura B.2 na pagina 31.

Como referéncia, a Tabela 3.1 na pagina 72 apresenta o fluxo do ar de ventilagdo nominal para cada mecénica.

Método de Refrigeracao: ventilador interno com fluxo do ar de baixo para cima.

Tabela 3.1: Fluxo de ar do ventilador interno

Mecanica CFM I/s m3/min
B 6.00 2.83 0.17
C 7.73 3.65 0.22
D 17.0 8.02 0.48

3.1.2.2 Montagem em Superficie

A Figura B.2 na pagina 99 ilustra o procedimento de instalagdo do CFW100 na superficie de montagem,
utilizando o acessdrio para fixacao com parafusos (para mais informacao consulte o Capitulo 7 ACESSORIOS
na pagina 87).

3.1.2.3 Montagem em Trilho DIN

O inversor CFW100 também pode ser fixado diretamente em trilho 35 mm conforme DIN EN 50.022. Para mais
detalhes consulte a Figura B.2 na pagina 99.

3.2 INSTALACAO ELETRICA

PERIGO!
m As informacdes a seguir tem a intenc&o de servir como guia para se obter uma instalacéo correta.

Siga também as normas de instalagdes elétricas aplicaveis.

m Certifique-se que a rede de alimentagéo esta desconectada antes de iniciar as ligagoes.

m O CFW100 nao deve ser utilizado como mecanismo para parada de emergéncia. Prever outros
mecanismos adicionais para este fim.

ATENCAO!
A protecao de curto-circuito do inversor nao proporciona protecao do circuito alimentador. Esta
protecao deve ser prevista conforme normas locais aplicaveis.

3.2.1 Identificacao dos Bornes de Poténcia e Pontos de Aterramento

A localizacao das conexdes de poténcia, aterramento e controle pode ser visualizada na Figura B.3 na pagina 100.
Descricao dos bornes de poténcia:

m L/L1 e N/L2: a rede de alimentagcéo CA deve ser conectada em L/L1 e N/L2.

m U, Ve W: conexao para o motor.

= PE: conex&o de aterramento.

O torque maximo de aperto dos bornes de poténcia e pontos de aterramento deve ser verificado na Figura B.3
na pagina 31.
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3.2.2 Fiacao de Poténcia, Aterramento, Disjuntores e Fusiveis

Tabela B.1 na pagina 92 para fiacéo, disjuntores e fusiveis recomendados.
m Afastar os equipamentos e fiacoes sensiveis em 0,25 m do inversor e dos cabos de ligacéo entre
inversor e motor.

ATENCAO!

Interruptor diferencial residual (DR):

m Quando utilizado na alimentacéo do inversor devera apresentar corrente de atuacao de 300 mA.

m Dependendo das condigdes de instalagdo, como comprimento e tipo do cabo do motor,
acionamento multimotor, etc., podera ocorrer a atuagao do interruptor DR. Verificar com o fabricante
o tipo mais adequado para a operagao com inversores.

ATENCAO!
m Utilizar terminais adequados para os cabos das conexdes de poténcia e aterramento. Consulte a

NOTA!

@ Os valores das bitolas da Tabela B.1 na pagina 92 sdo apenas orientativos. Para o correto
dimensionamento da fiagéo, devem-se levar em conta as condicoes de instalacdo e a maxima
queda de tenséo permitida.

3.2.3 Conexoes de Poténcia

.......

il Rede
N L1/L

__________

.......

I (O PE

Lulv [w]ee] PEfw]v]u]

| Blindagem |

- - ~

..................

Figura 3.1: Conexdes de poténcia e aterramento
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3.2.3.1 Conexoes de Entrada

PERIGO!
Prever um dispositivo para seccionamento da alimentagao do inversor. Este deve seccionar a rede

de alimentacao para o inversor quando necessario (por exemplo: durante trabalhos de manutencao).

ATENCAO!
A rede que alimenta o inversor deve ter o neutro solidamente aterrado.

Nao é possivel utilizar inversores da serie CFW100 em redes IT (neutro ndo aterrado ou aterramento
por resistor de valor 5hmico alto), ou em redes delta aterrado (“delta corner grounded”), pois esses
tipos de redes causam danos ao inversor.

NOTA!
@ m A tenséo de rede deve ser compativel com a tensao nominal do inversor.
m Capacitores de correcao do fator de poténcia nao sao necessarios na entrada (L/L1, N/L2) e nao
devem ser conectados na saida (U, V, W).

Capacidade da rede de alimentacao

m O CFW100 é proéprio para uso em um circuito com capacidade de fornecer no maximo 30.000 A,ssimétricos
em no maximo (ver coluna “Tensao”) Volts, quando protegido por fusiveis ou disjuntores conforme especificacao
na Tabela B.4 na pagina 94 ou Tabela B.5 na pagina 94.

m Para protecao dos semicondutores do inversor, usar os fusiveis ultrarrapidos WEG classe aR recomendados
de acordo com a Tabela B.4 na pagina 94.

m Para a protecao em conformidade com a norma UL, usar a protecao de acordo com a Tabela B.5 na pagina 94.

m Caso o0 CFW100 sejainstalado em redes com capacidade de corrente maior que o valor de SCCR especificado,
faz-se necessario o uso de circuitos de protecdes, como fusiveis e/ou disjuntores, adequados para essas redes.

ATENCAO!

& A abertura do dispositivo de protecdo de curto-circuito (fusiveis e/ou disjuntores) do circuito
alimentador pode ser uma indicacao de que uma corrente de falha foi interrompida. Para reduzir
o risco de incéndio ou choque elétrico, as partes condutoras de corrente e outros componentes
do inversor ou acionamento devem ser examinados e substituidos se danificados. Se a queima do
elemento condutor de um relé de sobrecarga ocorrer, o relé de sobrecarga inteiro deve ser substituido.

3.2.3.2 Reatancia da Rede

De uma forma geral, os inversores da série CFW100 podem ser ligados diretamente a rede elétrica, sem reatancia
de rede. No entanto, verificar o seguinte:

m Para evitar danos ao inversor e garantir a vida Util esperada deve-se ter uma impedancia minima de rede que
proporcione uma queda de tenséo de 1 %. Para valores inferiores (devido aos transformadores e cabos),
recomenda-se utilizar uma reatancia de rede.

m Para o calculo do valor da reatancia de rede necessaria para obter a queda de tensao percentual desejada, utilizar:
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_ V,
L=1592 . AV .| [uH]

s, nom *

Sendo que:

AV - queda de rede desejada, em percentual (%).

V, -tensdo de fase na entrada do inversor, em volts (V).
Is nom = COrrente nominal de saida do inversor.

f - frequéncia da rede.

NOTA!
Na Tabela B.7 na pagina 96 sao informadas as reatancias WEG disponiveis para a linha CFW100.

3.2.3.3 Conexoes de Saida

ATENGAO!

& m O inversor possui protecao eletrénica de sobrecarga do motor, que deve ser ajustada de acordo
com o motor usado. Quando diversos motores forem conectados ao mesmo inversor utilize relés
de sobrecarga individuais para cada motor.

m A protecao de sobrecarga do motor disponivel no CFW100 esta de acordo com a norma UL508C/
UL61800-5-1.

ATENCAO!
Se uma chave isoladora ou contator for inserido na alimentacdo do motor nunca os opere com o
motor girando ou com tensdo na saida do inversor.

As caracteristicas do cabo utilizado para conexao do inversor ao motor, bem como a sua interligacao e localizacéo
fisica, s@o de extrema importancia para evitar interferéncia eletromagnética em outros dispositivos, além de afetar
a vida util do isolamento das bobinas e dos rolamentos dos motores acionados pelos inversores.

Mantenha os cabos do motor separados dos demais cabos (cabos de sinal, cabos de comando, etc.) conforme
ltem 3.2.6 Distancia para Separacao de Cabos na pagina 77.

Quando for utilizado cabo blindado para ligagao do motor:
m Seguir recomendacdes da norma IEC60034-25.

m Utilizar conexao de baixa impedancia para altas frequéncias para conectar a blindagem do cabo ao terra.

3.2.4 Conexoes de Aterramento

PERIGO!
m O inversor deve ser obrigatoriamente ligado a um terra de protecao (PE).

m Utilizar fiacao de aterramento com bitola, no minimo, igual a indicada na Figura B.1 na pagina 34.

m Conecte os pontos de aterramento do inversor a uma haste de aterramento especifica, ou ao ponto
de aterramento especifico ou ainda ao ponto de aterramento geral (resisténcia < 10 Q).

m O condutor neutro da rede que alimenta o inversor deve ser solidamente aterrado, porém o mesmo
nao deve ser utilizado para aterramento do inversor.

m Nao compartilhe a fiacao de aterramento com outros equipamentos que operem com altas correntes
(ex..: motores de alta poténcia, maquinas de solda, etc.).
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3.2.5 Conexoes de Controle

As conexdes de controle (entradas digitais) devem ser feitas de acordo com a especificacdo do conector do
cartao de controle do CFW100. As funcdes e conexdes tipicas sdo apresentadas na Figura 3.2 na pagina 76.
Para mais detalhes sobre as especificacbes dos sinais do conector consulte o Capitulo 8 ESPECIFICACOES
TECNICAS na pégina 88.

(a) Configuracdo NPN (b) Configuracdo PNP
Conector Descricao
1 DN Entrada Digital 1
2 DI2 Entrada Digital 2
3 DI3 Entrada Digital 3
4 Di4 Entrada Digital 4
5 GND Referéncia 0 V

(*) Para mais informagdes consulte a especificagéo detalhada na Secéo 8.2 DADOS DA
ELETRONICA/GERAIS na pagina 88.

Figura 3.2: (a) e (b) Sinais do conector do cartao de controle C110

NOTA!
@ Os inversores CFW100 sé&o fornecidos com as entradas digitais configuradas como ativo baixo (NPN).
Para alterar, verifique a utilizagdo do paré@metro P271 no manual de programacao do CFW100.

Para correta instalacdo da fiagdo de controle, utilize:
1. Bitola dos cabos: 0.5 mm2 (20 AWG) a 1.5 mmz2 (14 AWG). Torque maximo: 0.5 N.m (4.50 Ibf.in).

2. Fiagcdes no conector do cartao de controle com cabo blindado e separadas das demais fiagdes (poténcia,
comando em 110V / 220 Vca, etc.), conforme o ltem 3.2.6 Distancia para Separacao de Cabos na pagina
77. Caso o cruzamento destes cabos com o0s demais seja inevitavel, o mesmo deve ser feito de forma
perpendicular entre eles, mantendo o afastamento minimo de 5 cm neste ponto.

3. Aterrar Gnd do conector do controle (XC1:5).

Conectar a blindagem de acordo com a figura abaixo:

Isolar com fita

Lado do l ........... i
inversor

—

—

—

Nao aterrar
Figura 3.3: Conex&o da blindagem
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Relés, contatores, solendides ou bobinas de freios eletromecanicos instalados proximos aos inversores podem
eventualmente gerar interferéncias no circuito de controle. Para eliminar este efeito, supressores RC devem
ser conectados em paralelo com as bobinas destes dispositivos, no caso de alimentacao CA, e diodos de
roda-livre no caso de alimentagéo CC.

5. Na utilizacdo da HMI externa (consulte o Capitulo 7 ACESSORIOS na pégina 87), deve-se ter o cuidado

de separar 0 cabo que a conecta ao inversor dos demais cabos existentes na instalagdo mantendo uma
distancia minima de 10 cm.

3.2.6 Distancia para Separacao de Cabos

Prever separacao entre os cabos de controle e de poténcia conforme Tabela 3.2 na pagina 77.

Tabela 3.2: Distancia de separacdo entre cabos

Corrente Nominal de Comprimento Distancia Minima
Saida do Inversor do(s) Cabo(s) de Separacao
<100 m >10cm
=24A ~100 m > 25 cm

3.3 INSTALAQQES DE ACORDO COM A DIRETIVA EUROPEIA DE COMPATIBILIDADE
ELETROMAGNETICA

A série de inversores CFW100, quando corretamente instalados, atendem os requisitos da diretiva de
compatibilidade eletromagnética.

Estes inversores foram desenvolvidos apenas para aplicacdes profissionais. Por isso ndo se aplicam os limites
de emissdes de correntes harmdnicas definidas pelas normas EN 61000-3-2 e EN 61000-3-2/A 14,

3.3.1 Instalacao Conforme

1. Cabos de saida (cabos do motor) blindados e com a blindagem conectada em ambos os lados, motor e
inversor com conexao de baixa impedancia para alta frequéncia.
Comprimento maximo do cabo do motor e niveis de emissdo conduzida e radiada conforme a Tabela B.5
na pagina 94. Para mais informacdes (referéncia comercial do filtro RFI, comprimento do cabo do motor e
niveis de emisséo) consulte a Tabela B.5 na pagina 94.

2. Cabos de controle blindados e mantenha a separacao dos demais conforme Tabela 3.2 na pagina 77.

3. Aterramento do inversor conforme instrucdes do Item 3.2.4 Conexdes de Aterramento na pagina 75.

4. Rede de alimentagéo aterrada.

5. O inversor e o filtro externo devem ser montados proximos sobre uma chapa metédlica comum.

6. A fiacao entre filtro e inversor deve ser o mais curta possivel.

7. O aterramento deve ser feito conforme recomendado no manual do usuario do CFW100.

8. Use fiagdo curta para aterramento do filtro externo ou inversor.

9. Aterre a chapa de montagem utilizando uma cordoalha, 0 mais curto possivel. Condutores planos tém
impedancia menor em altas frequéncias.

10. Use luvas para conduites sempre que possivel.
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3.3.2 Niveis de Emissao e Imunidade Atendida

Tabela 3.3: Niveis de emissdo e imunidade atendidos

Fenémeno de EMC | Norma Basica | Nivel
Emissao:
Emissao Conduzida (“Mains Terminal Disturbance Depende do modelo do inversor e do comprimento do
Voltage” cabo do motor. Consulte a Tabela B3 na pagina 12

Faixa de Frequéncia: 150 kHz a 30 MH2)
Emissao Radiada (“Electromagnetic
Radiation Disturbance”

Faixa de Frequéncia: 30 MHz a 1000 MHz)
Imunidade:

Descarga Eletrostatica (ESD) IEC 61000-4-2 | 4 KV descarga por contato e 8 kV descarga pelo ar

2 kV / 5 kHz (acoplador capacitivo) cabos de entrada
IEC 61000-4-4 |1 kV /5 kHz cabos de controle e da HMI remota

2 kV / 5 kHz (acoplador capacitivo) cabo do motor
0.15 a2 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz)

IEC/EN 61800-3

Transientes Rapidos
(“Fast Transient-Burst”)

Imunidade Conduzida (“Conducted Radio-Frequency

Common Mode”) IEC 61000-4-6 Cabos do motor, de controle e da HMI remota
1.2/50 s, 8/20 ps
Surtos IEC 61000-4-5 |1 kV acoplamento linha-linha

2 kV acoplamento linha-terra
80 a 1000 MHz

Campo Eletromagnético de Radiofrequéncia IEC 61000-4-3 |10 V/m

80 % AM (1 kHz)

Definicoes da Norma IEC/EM 61800-3: “Adjustable Speed Electrical Power Drives Systems”

= Ambientes:

Primeiro Ambiente (“First Environment”): ambientes que incluem instalagdes domésticas, como estabelecimentos
conectados sem transformadores intermediarios a rede de baixa tenséo, a qual alimenta instalacées de uso

doméstico.

Segundo Ambiente (“Second Environment”): ambientes que incluem todos os estabelecimentos que nao estao
conectados diretamente a rede baixa tenséo, a qual alimenta instalacées de uso doméstico.

m Categorias:
Categoria C1: inversores com tensées menores que 1000 V, para uso no “Primeiro Ambiente”.
Categoria C2: inversores com tensdes menores que 1000 V, que nao sdo providos de plugs ou instalacdes

moveis e, quando forem utilizados no “Primeiro Ambiente”, deverao ser instalados e colocados em funcionamento
por profissional.

NOTA!
Por profissional entende-se uma pessoa ou organizacdo com conhecimento em instalacao e/ou
colocagao em funcionamento dos inversores, incluindo os seus aspectos de EMC.

Categoria C3: inversores com tensbées menores que 1000 V, desenvolvidos para uso no “Segundo Ambiente”
e nao projetados para uso no “Primeiro Ambiente”.
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3.3.3 Caracteristicas do Filtro Supressor de RFI

Os inversores CFW100, quando montados com filtros externos, atendem a diretiva de compatibilidade eletromagnética
(2014/30/EV). A utilizacao dos Kits de filtros indicados na Tabela 7.1 na pagina 87, ou equivalente, é necessaria para
reducéo da perturbacao conduzida do inversor na faixa de altas frequéncias (> 150 kHz) e consequente atendimento

dos niveis maximos de emissao conduzida da norma de compatibilidade eletromagnética IEC 61800-3.

Para mais detalhes, consulte a Secdo 3.3 INSTALACOES DE ACORDO COM A DIRETIVA EUROPEIA DE

COMPATIBILIDADE ELETROMAGNETICA na pégina 77 deste adendo.

Para informages sobre o modelo do acessdrio Kit filtro RFI consulte o ANEXO B — ESPECIFICACOES TECNICAS

na pagina 37 e Figura B.3 na pagina 100.

A figura abaixo demonstra a conexao dos filtros ao inversor:

L

Tordide
de modo
comum
(saida)
FAY

i Fiacao de sinal e controle

i i
Filtro de RFI _——%f=:Zpp ()
deentrada L1
externo XC11..5
Transformador —
- =—oL1/L L1 L1 U
Alimentacéo jﬁ% L%ﬂ‘" CFW100 v/
— L2/N L2 L2 W
- ~ PE PE
s ¥ PE PE
Painel metalico (quando necessario
pE@ u Haste de . (q- )
aterramento (%) Pino 5 de XC1

deve ser aterrado

Figura 3.4: Conexdo do filtro supressor de RFI - condicdo geral

@Terra de protecéo - PE
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4 HMI E PROGRAMAGAO BASICA
4.1 USO DA HMI PARA OPERACAO DO INVERSOR

Através da HMI é possivel o comando do inversor, a visualizacéo e o ajuste de todos os parametros. A HMI
apresenta as seguintes fungdes:

- ; Habilita/Desabilita o inversor via rampa de
Seleciona (comuta) display entre ~ ~ .
. N aceleragdo/desaceleracao (partida/parada,
ndmero do parametro e seu valor
o~ ; conforme P229).
(posicao/conteudo).

Reseta o inversor apds a ocorréncia de falhas.

numero do parametro ou valor do

Aumenta (incrementa) a frequéncia, nUmero]
parametro.

do parémetro ou valor do parametro.

tDiminui (decrementa) a frequéncia,

Figura 4.1: Teclas da HMI

4.2 INDICAGCOES NO DISPLAY DA HMI

Estado do inversor

/.
Sentido de giro — T % -, ,_-'. L—'
) SANAN)

% Unidade de medida (refere-se
\'"/ ao valor do mostrador principal)
A

-~
o \Barra para monitoracdo de
Mostrador principal variavel

Figura 4.2: Areas do display

4.3 MODOS DE OPERAGCAO DA HMI

Ao energizar o inversor, o estado inicial da HMI permanecera no modo inicializagdo desde que nao ocorra nenhuma
falha, alarme, subtensao ou qualquer tecla for pressionada.

O modo de parametrizacao é constituido de dois niveis: o nivel 1 permite a navegacao entre os parametros. E
o nivel 2 permite a edigdo do pardmetro selecionado no nivel 1. Ao final deste nivel o valor modificado é salvo
guando a tecla @ ¢é pressionada.

A Figura 4.3 na pagina 23 ilustra a navegacao basica sobre os modos de operacao da HMI.

A~
,— d H ’ Monitoracao

Modo Inicializacao
® E o estado inicial da HMI apds a energizagdo com sucesso (sem ocorréncia de
falhas, alarmes ou subtensao)
® Pressione a tecla @ para ir ao nivel 1 do modo parametrizagéo — selecao de
parametros. Ao pressionar qualquer outra tecla, também comuta-se para 0 modo
parametrizacao

Parametrizacéo
Nivel 1

Modo Parametrizacao Q
Nivel 1: )\ J
m  Este é o primeiro nivel do modo parametrizagao. O nimero do parametro € exibido
m Use as teclas @ e € para encontrar o parametro desejado U U Hz
= Pressione a tecla @ para ir ao nivel 2 do modo parametrizagdo — alteracéo do

conteudo dos parametros 4
= O contelddo do parametro é exibido no display principal \
® Use as teclas @ e @ para ajustar o novo valor no parametro selecionado
= Pressione atecla @ para confirmar a modificagao (salvar o novo valor). Depois de

no mostrador principal
Nivel 2: 0 0
confirmada a modificacdo, a HMI retorna para o nivel 1 do modo parametrizagao

Parametrizacéo
Nivel 2

Figura 4.3: Modos de operacao da HMI
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NOTA!
Quando o inversor esta em estado de falha, o mostrador principal indica o nimero da falha no
formado Fxxx. A navegacao é permitida apds o acionamento da tecla @.

® ©

NOTA!
Quando o inversor estd em estado de alarme o mostrador principal indica o nimero do alarme no
formato Axxx. A navegagao € permitida apos o acionamento tecla @), assim a indicagao “A” passa

ao mostrador da unidade de medida, piscando intermitente até que a situacao de causa do alarme
seja contornada.

®

NOTA!

Uma lista de parametros é apresentada na referéncia rapida de parametros. Para mais informacoes
sobre cada par@metro, consulte 0 manual de programagéo do CFW100.
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5 ENERGIZAQZ\O E COLOCA(;Z\O EM FUNCIONAMENTO
5.1 PREPARAGCAO E ENERGIZACAO

O inversor j& deve ter sido instalado de acordo com o Capitulo 3 INSTALACAO E CONEXAO na pégina 71.

PERIGO!
Sempre desconecte a alimentacao geral antes de efetuar quaisquer conexdes.

1. Verifigue se as conexdes de poténcia, aterramento e de controle estéo corretas e firmes.

2. Retire todos os restos de materiais do interior do inversor ou acionamento.
3. Verifique as conexdes do motor e se a corrente e tensao do motor estao de acordo com o inversor.

4. Desacople mecanicamente o motor da carga. Se o motor ndo pode ser desacoplado, tenha certeza que o
giro em qualquer direcao (horario ou anti-horario) ndo causara danos a maquina ou risco de acidentes.

5. Feche as tampas do inversor ou acionamento.

6. Faca a medigao da tensao da r@de e verifique se esta dentro da faixa permitida, conforme apresentado no
Capitulo 8 ESPECIFICACOES TECNICAS na pagina 88.

7. Energize a entrada: feche a seccionadora de entrada.

8. Verifique 0 sucesso da energizagao:
O display da HMI indica:

00004

~ U
FuJ

Figura 5.1: Display da HMI ao energizar

5.2 COLOCAGAO EM FUNCIONAMENTO

Esta secao descreve a colocacao em funcionamento do inversor com operacao pela HMI, utilizando as conexdes
minimas da Figura 3.1 na pagina 25 e sem conexdes nos bornes de controle. Além disso, dois tipos de controle
serdo considerados: controle V/f (escalar) e controle vetorial VVW. Para mais detalhes sobre a utilizacao desses
tipos de controle consulte 0 Manual de Programacao do CFW100.

PERIGO!
Altas tensdes podem estar presentes, mesmo apos a desconexdo da alimentagdo. Aguarde pelo

menos 10 minutos para a descarga completa.
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5.2.1 Aplicacao Basica

Seq Indicacao no Display/Acao Seq Indicacao no Display/Acao
v "Plnﬂ
r nJu.
; = Modo inicializagéo 2 |m Pressioneatecla @) se for necessario alterar o contetido
) o
= Pressione a tecla @ nrara entrar no 1° nivel do modo de “P100 - Tempo de Aceleragao” ou pressione a tecla @)
parametrizagao ) . X para o préximo parametro
m Pressione as teclas @) ou ) até selecionar o parametro
P100
“0 1 i Y|
s
(N | e
3 . . 4 . . .
m Se necessario altere o conteudo de “P101 — Tempo de ® Se necessario altere o conteudo de “P133 — Velocidade
Desaceleragao” Minima”
m Utilize a tecla o até selecionar o parametro P133 = Pressione a tecla ° para o proximo parametro
- 4
5 . . , 6 . .
m Se necessario altere o conteudo de “P134 — Velocidade m Se necessario altere o conteudo de “P135 — Corrente
Maxima” Maxima Saida”
m Pressione a tecla o para o proximo parametro ®m Pressione a tecla o até selecionar o parametro P002
Hz
7 ) ) ) ) 8
m Pressione a tecla @) para visualizar o contetido do m Pressione a tecla Gy para o motor acelerar até 3.0 Hz
parametro (ajuste padrao de fabrica de P133 - Frequéncia minima)
m Pressionar @) e manter até atingir 60.0 Hz
) 5”” ) dg
H:
9 _uug- 0 r
m Pressione a tecla gp. O motor desacelerar4 até parar = Quando o motor parar, o display indicara “ready”

Figura 5.2: Sequéncia para aplicagdo basica

5.2.2 Tipo de Controle V/f (P202 = 0)

Seq Indicacao no Display/Acao Seq Indicacao no Display/Acao
v dg ”Pﬂﬂ
r oL~

1 |m inicializaca . . . A
Modo. inicializagao ’ m Pressione as teclas ° ou o até selecionar o parametro
Pressione a tecla G para entrar no 1° nivel do modo P202

Peac |

m Pressione a tecla Q se for necessario alterar o contetido
de “P202 - Tipo de Controle” para P202 = 0 (V/f)

Figura 5.3: Sequéncia para controle V/f
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5.2.3 Tipo de Controle VVW (P202 = 5)

Se necessario fazer o autoajuste, altere o valor de "P409
- Resisténcia Estatorica"

Seq Indicacao no Display/Acao Seq Indicacao no Display/Acao
rd4 POl
ST 2
1 Modo inicializagéo Pressione as teclas @ ou @ até selecionar o parametro
Pressione a tecla @ para entrar no 1° nivel do modo P296
parametrizacao
-5
S 4
Pressione a tecla @ para alterar o conteudo de "P202 - Pressione a tecla @ para salvar a alteracao de P202
Tipo de Controle" para P202 = 5 (VVW). Utilizar a tecla @ Utilize a tecla @ até selecionar o pardmetro P399
5 Se necessério altere o contetido de "P399 - Rendimento | 6 Se necessario altere o contetudo de "P400 - Tensdo Nominal
Nominal do Motor" conforme dados de placa do Motor"
Pressione a tecla @ para o préximo parametro Pressione a tecla @ para o proximo parametro
v P L’ 1. v P L’ M EI
] o . ue,.
Se necessario altere o conteudo de "P401 - Corrente Se necessario altere o conteddo de "P402 - Rotagéo
Nominal do Motor" Nominal do Motor"
Pressione a tecla @ para o proximo parametro Pressione a tecla @ para o proximo parametro
"P L’ n 3 ”P Lg nl L’
N J
9 s . N 10 z ’ N
Se necessario altere o conteudo de "P403 - Frequéncia Se necessario altere o conteudo de "P404 - Poténcia
Nominal do Motor" Nominal do Motor"
Pressione a tecla @ para o proximo parametro Pressione a tecla @ para o proximo parametro
"P L’ M 8
1 12
Se necessario altere o conteudo de "P407 - Fator de Se necessario fazer o autoajuste, altere o valor de "P408
Poténcia Nominal do Motor" para "1"
Pressione a tecla @ para o proximo parametro
‘Hut dy
13 ———'fl D 14 '-
Durante o autoajuste a HMlindicara "Auto" e a barraindicara Ao finalizar o autoajuste
0 progresso da operagcao
v P L; ] 9
. U

Figura 5.4: Sequéncia para controle VVW
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6 DIAGNOSTICO DE PROBLEMAS E MANUTENGAO
6.1 FALHAS E ALARMES

NOTA!
Consulte a referéncia rapida e 0 manual de programacao do CFW100 para mais informagdes sobre
cada falha ou alarme.

6.2 SOLUGAO DOS PROBLEMAS MAIS FREQUENTES

Tabela 6.1: Solucbes dos problemas mais frequentes

Problema Ponto a Ser Verificado Acao Corretiva
Motor néo gira Fiacao errada 1. Verificar todas as conexdes de poténcia e comando
Programagcéo errada 1. Verificar se os parametros estao com os valores corretos para a aplicagéo
Falha 1. Verificar se o inversor nao esta bloqueado devido a uma condi¢cao de falha
Motor tombado 1. Reduzir sobrecarga do motor
(“motor stall”) 2. Aumentar P136, P137 (V/f)
Velocidade do motor varia | Conexdes frouxas 1. Bloguear o inversor, desligar a alimentacao e apertar todas as conexdes
2
1

(flutua) . Checar o aperto de todas as conexdes internas do inversor
Velocidade do motor muito | Programagéo errada . Verificar se o conteudo de P133 (velocidade minima) e de P134 (velocidade
alta ou muito baixa (limites da referéncia) maxima) estao de acordo com o motor e a aplicagéo
Dados de placa do motor 1. Verificar se o motor utilizado esta de acordo com o necessario para a
aplicacao
Display apagado Conexodes da HMI 1. Verificar as conexdes da HMI externa ao inversor

—_

Tensé&o de alimentagao . Valores nominais devem estar dentro dos limites determinados a seguir:
alimentagao 110 - 127 V: Min: 93 V / Max: 140V
alimentagao 200 - 240 V: Min: 170V / Max: 264 V

. Substituicao do(s) fusivel(is)

—

Fusivel(is) da alimentacao
aberto(s)

6.3 DADOS PARA CONTATO COM A ASSISTENCIA TECNICA
Para consultas ou solicitacao de servicos, € importante ter em maos os seguintes dados:
= Modelo do inversor.

= Numero de série e data de fabricagao da etiqueta de identificagao do produto (consulte a Segao 2.4 ETIQUETA
DE IDENTIFICACAO na pagina 70).

m Versao de software instalada (consulte PO23).

m Dados da aplicacéo e da programagao efetuada.

6.4 MANUTENGAO PREVENTIVA

PERIGO!

Sempre desconecte a alimentacao geral antes de tocar em qualguer componente elétrico associado
ao inversor.

Altas tensdes podem estar presentes mesmo apds a desconexao da alimentagcao. Aguarde pelo
menos 10 minutos para a descarga completa dos capacitores da poténcia. Sempre conecte a
carcaca do equipamento ao terra de protecao (PE) no ponto adequado para isto.

ATENCAO!

Os cartdes eletrénicos possuem componentes sensiveis a descarga eletrostatica.

N&o toque diretamente sobre os componentes ou conectores. Caso necessario, toque antes na
carcaca metdlica aterrada ou utilize pulseira de aterramento adequada.

N&o execute nenhum ensaio de tensao aplicada ao inversor: caso seja necessario, consulte o
fabricante.
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Quando instalados em ambiente e condi¢des de funcionamento apropriado, 0s inversores requerem pequenos
cuidados de manutencao. A Tabela 6.2 na pagina 86 lista os principais procedimentos e intervalos para
manutencao de rotina. A Tabela 6.3 na pagina 86 lista as inspecdes sugeridas no produto a cada 6 meses,

depois de colocado em funcionamento.

Tabela 6.2: Manutencéo preventiva

“Reforming”

identificacdo do Inversor (consulte a segao
2.5 RECEBIMENTO E ARMAZENAMENTO na

Manutencao Intervalo Instrucoes
Troca dos ventiladores Apods 40.000 horas de operagao Substituicao
Capacitores Se o inversor estiver | A cada ano contado a partir da data|Alimentar o inversor com tensao entre 220 e
eletroliticos estocado (sem uso): | de fabricacdo informada na etiqueta de | 230 Vca, monofasica, 50 ou 60 Hz, por 1 hora

no minimo. Apds, desenergizar e esperar no
minimo 24 horas antes de utilizar o inversor

pagina 30)
A cada 10 anos

(reenergizar)

Inversor em uso: Contatar a assisténcia técnica da WEG para

troca obter procedimento
Tabela 6.3: Inspecdes periddicas a cada 6 meses
Componente Anormalidade Acao Corretiva
Terminais, conectores Parafusos frouxos Aperto
Conectores frouxos
Ventiladores/sistemas de ventiladores ©) Sujeira nos ventiladores Limpeza

Substituir ventilador
Limpeza ou substituicao

Ruido acustico anormal
Ventilador parado
Vibragao anormal
Poeira nos filtros de ar

Cartdes de circuito impresso Acumulo de poeira, dleo, umidade, etc. Limpeza
Odor Substituicao
Modulo de poténcia/conexdes de poténcia | Acumulo de poeira, 6leo, umidade, etc. Limpeza
Parafusos de conexao frouxos Aperto
Capacitores do Link CC (Circuito Descoloragao/odor/vazamento eletrolitico Substituicéo
Intermediario) Vdlvula de seguranca expandida ou rompida
Dilatagdo da carcaca
Resistores de poténcia Descoloracao Substituicao
Odor
Dissipador Acumulo de poeira Limpeza
Sujeira

6.5 INSTRUGGES DE LIMPEZA

Quando necessario limpar o inversor siga as instrugoes:

Sistema de ventilagao:

m Seccione a alimentacao do inversor e aguarde 10 minutos.

m Remova o pd depositado nas entradas de ventilagdo usando uma escova plastica ou uma flanela.

m Remova o p6 acumulado sobre as aletas do dissipador e pas do ventilador utilizando ar comprimido. Ver Figura
A.3 en la pagina 91.

Cartoes:
Seccione a alimentacao do inversor e espere 10 minutos.
Desconecte todos os cabos do inversor, tomando o cuidado de marcar cada um para reconecta-lo posteriormente.

Retire a tampa plastica (consulte o Capitulo 3 INSTALACAO E CONEXAO na pagina 71 e ANEXO B -
ESPECIFICACOES TECNICAS na pagina 44).

Remova o pdé acumulado sobre os cartdes utilizando uma escova antiestatica e/ou pistola de ar comprimido
ionizado.

Utilize sempre pulseira de aterramento.
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7 ACESSORIOS

Os acessodrios sao recursos de hardware que podem ser adicionados na aplicacao. Assim, todos os modelos
podem receber todas as opcdes apresentadas.

Os acessorios sao incorporados de forma simples e rapida aos inversores, usando o conceito “Plug and
Play”. O acessdrio deve ser instalado ou alterado com o inversor desenergizado. Estes podem ser solicitados
separadamente, e seréo enviados em embalagem propria contendo os componentes e manuais com instru¢des
detalhadas para instalagdo, operacao e programacao destes.

Tabela 7.1: Modelos dos acessdrios

Item WEG | Nome | Descrigao
Acessorios de Comunicacao

12293349 CFW100-CCAN Modulo de comunicagédo CANopen e DeviceNet

11710626 | CFW100-CRS485 | Mddulo de comunicagéo RS-485

11722753 CFW100-CUSB Modulo de comunicacao USB (acompanha cabo 2 m)

14409627 CFW100-I0P Modulo de referéncia via potencidmetro
Acessorios de Expansao de Entradas e Saidas (I/0s)
12888249 CFW100-I0A Modulo de expansao de entradas e saidas: 1 entrada analégica e 1 saida analdgica

Modulo de expanséo de entradas e saidas com controle remoto: 1 entrada NTC, 3 saidas a relé e 1
entrada para sensor infravermelho (@acompanha sensor infravermelho, NTC e controle remoto com bateria)

12293350 CFW100-I0AR Modulo de expansao de entradas e saidas: 1 entrada analégica e 1 saida a relé
12888248 CFW100-10D Modulo de expansao de entradas e saidas: 4 entradas digitais (PNP e NPN configuraveis)
HMI Externa

12474952 CFW100-I0ADR

11710650 | CFW100-KHMIR | Kit HMI Remota CFW100 (acompanha CFW100-CRS485 + cabo 3 m)
Acessorio de Memoria Flash
13014693 \ CFW100-MMF \ Modulo de memdria flash (acompanha cabo de 1 m)

Acessorio de Filtro RFI
Kit Filtro RFI monofasico - 220 V (para mecanica A, B e C), composto por: filtro RFI, barras de conexao
e choke de modo comum
Kit Filtro RFI monofasico - 110 V (Para mecanica A, B e C), composto por: filtro RFI, barras de conexao e
choke de modo comum
Kit Filtro RFI monofasico - 220 V (Para mecanica D), composto por: filtro RFI, barras de conexao e choke
de modo comum
Kit Filtro RFI monofasico - 110 V (Para mecanica D) composto por: filtro RFI, barras de conexao e choke
de modo comum

13128410 | CFW100-KFABC-S2

14433941 | CFW100-KFABC-S1

15406163 | CFW100-KFD-S2

15406167 | CFW100-KFD-S1

Diversos
10185925 PLMP Kit Adaptador PLMP para fixagado com parafusos (conjunto com 2 un)
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8 ESPECIFICA(;()ES TECNICAS
8.1 DADOS DE POTENCIA

Fonte de alimentacgéao:

m Tolerancia: -15 % a +10 %.

m Frequéncia: 50/60 Hz (48 Hz a 62 Hz).

m Desbalanceamento de fase: < 3 % da tensdo de entrada fase-fase nominal.
m Sobretensdes de acordo com Categoria lll (EM 61010/UL508C/UL61800-5-1).
m Tensdes transientes de acordo com a Categoria ll.

m Maximo de 10 conexdes por hora (1 a cada 6 minutos).

m Rendimento tipico: = 97 %.

m Classificacao de substancias quimicamente ativas: nivel 3C2.

m Classificacao de condicdes mecanicas (vibracao): nivel 3M4.

= Nivel de ruido audivel: < 60 dB.

Para mais informacées sobre as especificagdes técnicas consulte o ANEXO B — ESPECIFICACOES TECNICAS
na pagina 92.

8.2 DADOS DA ELETRONICA/GERAIS

Tabela 8.1: Dados da eletrénica/gerais

Controle Método = Tipos de controle:
- V/f (Escalar)
- VVW: controle vetorial de tenséo
= PWM SVM (Space Vector Modulation)

Frequéncia de = 0a400 Hz, resolucao de 0,1 Hz
Saida
Desempenho Controle de Controle V/f:
Velocidade = Regulacao de velocidade: 1 % da velocidade nominal (com compensagao de escorregamento)

= Faixa de variacdo de velocidade: 1:20

Controle vetorial (VVW):

= Regulagéo de velocidade: 1 % da velocidade nominal
Faixa de variagéo de velocidade: 1:30

|
Entradas Digitais m 4 entradas isoladas.
® FuncOes programaveis:
- ativo alto (PNP): nivel baixo maximo de 10 Vcc
nivel alto minimo de 20 Vcc
- ativo baixo (NPN): nivel baixo maximo de 5 Vcc
nivel alto minimo de 10 Vcc

= Tensao de entrada maxima de 30 Vcc
= Corrente de entrada: 11 mA
= Corrente de entrada Maxima: 20 mA
Seguranca Protegao = Sobrecorrente/curto-circuito fase-fase na saida
= Sub./sobretensao na poténcia
m  Sobrecarga no motor
m  Sobretemperatura no modulo de poténcia (IGBTSs)
= Falha/alarme externo
m  Erro de programacgao
Interface HMI Standard ®m 4 teclas: Gira/Para, Incrementa, Decrementa e Programacao
Homem-Maquina = Display LCD
(HMI) = Permite acesso/alteracao de todos os parametros
m  Exatidao das indicagoes:

- corrente: 10 % da corrente nominal
- resolucéao da velocidade: 0.1 Hz

Grau de Protecao | IP20

Modelos das mecénicas A, B, CeD
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8.2.1 Normas Consideradas

Tabela 8.2: Normas consideradas

Normas de = UL 508C - power conversion equipment ©
Seguranca m UL 61800-5-1 - adjustable speed electrical power drive systems - part 5-1: EMC safety requirements - electrical,
thermal and energy
= UL 840 - insulation coordination including clearances and creepage distances for electrical equipment
= EN61800-5-1 - safety requirements electrical, thermal and energy
= EN 50178 - electronic equipment for use in power installations
m EN60204-1 - safety of machinery. Electrical equipment of machines. Part 1: general requirements
Nota: Para ter uma maquina em conformidade com essa norma, o fabricante da maquina é responsavel pela
instalacdo de um dispositivo de parada de emergéncia e um equipamento para seccionamento da rede
m EN 60146 (IEC 146) - semiconductor converters
= EN61800-2 - adjustable speed electrical power drive systems - part 2: general requirements - rating specifications
for low voltage adjustable frequency AC power drive systems
Normas de = EN 61800-3 - adjustable speed electrical power drive systems - part 3: EMC product standard including specific
Compatibilidade test methods
Eletromagnética m CISPR 11 - industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment - electromagnetic disturbance
characteristics - limits and methods of measurement
= EN 61000-4-2 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section
2: electrostatic discharge immunity test
= EN 61000-4-3 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section
3: radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test.
= EN 61000-4-4 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section
4: electrical fast transient/burst immunity test
= EN 61000-4-5 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section
5: surge immunity test
= EN 61000-4-6 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section
6: immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields
Normas de = EN 60529 - degrees of protection provided by enclosures (IP code)
Construgéo m UL 50 - enclosures for electrical equipment
Mecanica m |EC 60721-3-3 - classification of environmental conditions - part 3: classification of groups of environmental

parameters and their severities - section 3: stationary use at weather protected locations level

(*) Os modelos da mecéanica D ndao possuem certificagao UL.
(**) Normas atendidas com instalagao de filtro RFI externo. Ver Capitulo 3 INSTALACAO E CONEXAO na pégina 71.
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APPENDIX A - FIGURES
ANEXO A - FIGURAS

Frame B, C and D / Tamafo B, Cy D/ MecéanicaB, C e D

—_—
///{//{{{{/////

1- HMI 1- HMI 1- HMI

2 - Mounting supports (for DIN rail 2 - Soporte de fijacion (para Elmontaje 2 - Suporte de fixacdo (para montagem
mounting) em carril DIN) em trilho DIN)

3 - Front cover 3 - Tapa frontal 3 - Tampa frontal

4 - Fan with mounting support 4 - Ventilador com soporte de fijacion 4 - Ventilador com suporte de fixagao

Figure A.1: Main components of the CFW100
Figura A.1: Principales componentes del CFW100
Figura A.1: Componentes principais do CFW100

/;/////\
///{//{{//{/////

1 - Nameplate affixed to the side of the 1 - Etiqueta de identificacion en la lateral 1 - Etiqueta de identificacao na lateral do
inverter del convertidor inversor

Figure A.2: Location of the nameplate
Figura A.2: Localizacion de la etiqueta de identificacion
Figura A.2: Localizacao da etiqueta
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—
(a) Localization of the fan in the product (b) Press the locks to release the fan (c) Disconnect the fan from the product
(a) Localiza del ventilador en el producto bracket (c) Desconecte el ventilador del
(a) Localizacao do ventilador no produto (b) Presione las trabas para liberacion producto
del soporte del ventilador (c) Desconecte o ventilador do produto

(b) Pressione as travas para liberacdo
do suporte do ventilador

Figure A.3: (a) to (c) Removal of the heatsink fans
Figura A.3: (a) a (c) Retirada del ventilador del disjpador
Figura A.3: (a) a (c) Retirada do ventilador do dissipador
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APPENDIX B - TECHNICAL SPECIFICATIONS
ANEXO B - ESPECIFICACIONES TECNICAS
ANEXO B - ESPECIFICACOES TECNICAS

Table B.1: List of models of CFW100 series, main electrical specifications
Tabla B.1: Relacion de modelos de linea CFW100, especificaciones eléctricas principales
Tabela B.1: Relacéo de modelos da linha CFW100, especificagbes elétricas principais
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1 min mm?2 mm?2
Al A HP/kW
[ArmS] - msy | [AT™S] HPRWT = ve) | (awa)
CFW100A01P6S120G2 A 1.6 2.4 741 0.25/018 | 1.5 (16) 2.5(14)
CFW100B02P6S120G2 110427 Vac B 2.6 3.9 11.5 0.5/0.37 | 2.5(14) 2.5(14)
CFW100D04P25120G2 D 4.2 6.3 18.6 1/0.75 2.5 (14) 4.0 (12)
CFW100D06P0S120G2 6.0 9.0 26.5 15/1.32 | 4.0(12) | 4.0(12)
CFW100A01P6S220G2 1 A 1.6 2.4 3.5 0.25/018 | 1.5(16) | 2.5(14)
CFW100B02P6S220G2 B 2.6 3.9 5.7 0.5/0.37 | 1.5(16) | 2.5(14)
CFW100C04P25220G2 200...240 Vac| C 4.2 6.3 9.2 1/0.75 1.5(16) | 2.5(14)
CFW100D06P0S220G2 D 6.0 9.0 13.2 1.5/1.32 | 2.5(14) 4.0 (12)
CFW100D07P3S220G2 7.3 11.0 16.1 2/1.5 25(14) | 4.0(12
Table B.2: Fuses and circuit breaker specifications for inverter protection
Tabla B.2: Especificaciones de fusibles y disyuntores para la protecion del convertidor
Tabela B.2: Especificacbes de fusiveis e disjuntores para protegédo do inversor
AC Power Supply / Alimentacion CA / Alimentacao CA
Fuse (semiconductor type, Circuit Breaker
@ class aR) .
2 @ . . Disyuntor
-2 £ o Fusible (ultrarrapido, clase aR) Disjuntor
L@ g -g '8, Fusivel (ultrarrapido, classe aR)
(g
§ @ “ § -E ‘g Max. Input
£=0 09 =g o
. Inver:gc;' x93 -\I{olta.ge g EE § £ E 088 Voltage
T:“,,::s:,ror So¢g TZ:S;';: = < :f; 58 % é == Max. Tensién de
8 s X 2 3o ‘é % = cEC . WEG Model Alimentacién
£SS “88 52 Cog Modelo WEG Max. Tenséo de
= o w8 E00 Q=22 Alimentacao
- N ® O == w 1%
& L xES =88
S00 e =127V | =240V
SCCR®
[A2s] [Vac] [A] WEG [kA] | [A] WEG [kA]
CFW100A01P6S120G2 | 375 20 FNHO0-20K-A 10 | MPW40-3-U010
CFW100B02P6S120G2| 375 197V 20 FNHO0-20K-A 16 | MPW40-3-U016 30 i
CFW100D04P25120G2| 660 35 FNHOO0-35K-A 20 | MPW40-3-U020
CFW100D06P0S120G2| 660 40 FNHOO0-40K-A 32 | MPW40-3-U032
CFW100A01P6S220G2| 375 1 20 FNHO0-20K-A 30 6,3 | MPW40-3-D063
CFW100B02P6S220G2| 375 20 FNHO0-20K-A 10 | MPWA40-3-U010
CFW100C04P25220G2| 375 240V 20 FNHO0-20K-A 16 | MPW40-3-U016 - 30
CFW100D06P0S220G2| 660 20 FNHO0-20K-A 16 | MPW40-3-U016
CFW100D07P3S220G2| 660 25 FNHO00-25K-A 20 | MPW40-3-U020

(1) A minimum line impedance might be required to avoid inverter damages and assure its expected useful life. Refer to Section 3.2.3.2 Power Supply Reactance on page 16.
(1) Una impedancia minima de red puede ser necesaria para evitar danos al convertidor y garantizar su vida Util esperada. Consulte la Seccion 3.2.3.2 Reactancia de la Red en la pagina 45.
(1) Uma impedancia minima de rede pode ser necesséria para evitar danos ao inversor e garantir sua vida Util esperada. Consulte a Secao 3.2.3.2 Reatancia da Rede na pagina 74.
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Fuses and circuit breakers specifications for protection according to UL standard

Table B.3

forme la norma UL
forme norma UL

on con

Especificaciones de fusibles y disyuntores de protecci

Tabla B.3.

ao con

disjuntores de prote¢

Especificacbes de fusiveis e

Tabela B.3
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Appendix B / Anexo B

TED

Table B.4: Output current, carrier frequency, surrounding air temperature and power losses specifications

Tabla B.4: Especificaciones de corriente de salida, frecuencia de conmutacion, temperatura alrededor del convertidor y pérdidas

Tabela B.4: Especificacbes de corrente de saida, frequéncia de chaveamento, temperatura ao redor do inversor e perdas
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-5 8 g ¥ @ i 2 =5 Inverter Power Losses
SSE Scs LOECES Perdas do Inversor
Inverter o ﬁ S = 86 o g‘ SE e Z  Perdidas del Convertidor
Convertidor SEQL Ogo £ 5080
g6t g% ="t 5
Inversor SEo 888 & 2 &
S8t Eee £ % 5
(& 8 o g @ =) 8_ o
53 2 g E
o0 o P
[T L
Side-by-side IP20 Surface Mounting
(lnom) (fsw) IP20 Lado aLado Montaje en Superficie
IP20 Lado aLado Montagem em Superficie
[Arms] [kHZ] [°C / °F] [W]
CFW100A01P6S120G2 1.6 30
CFW100B02P6S120G2 2.6 45
CFW100D04P25120G2 4.2 60
CFW100D06P0S120G2 6.0 75
CFW100A01P6S220G2 1.6 5 50/122 30
CFW100B02P6S220G2 2.6 35
CFW100C04P25220G2 4.2 50
CFW100D06P0S220G2 6.0 75
CFW100D07P3S220G2 7.3 90

Table B.5: Conducted and radiated emission levels, and additional information
Tabla B.5: Niveles de emision conducida y irradiada y informaciones adicionales
Tabela B.5: Niveis de emissdo conduzida e radiada e informagdes adicionais

Conducted Emission - Maximum
Emision Conducida - Longitud

Radiated Emission
Emision Radiada

Inverter Motor Cable Length . .
Convertidor Maxima del Cable del Motor = CTisSa0 Radiada
Inversor Category C3 Category C2 Category
Categoria C3 Categoria C2 Categoria
Categoria C3 Categoria C2 Categoria
1 CFW100A01P6S120G2 5 m (197 in)
2 CFW100B02P6S120G2
3 CFW100D04P25120G2 )
4 | CFW100D06P0ST20G2 | 10 M 9051
5 CFW100A01P6S220G2 1m (39.37in) C3
6 CFW100B02P6S220G2 20m (787.4 in)
7 CFW100C04P25220G2
8 CFW100D06P0S220G2 )
9 | CFW100D07P3S220G2 | 10 M 9051

Notes:

(1) The switching frequency is 5 kHz.

(2) Use the ferrite available with the RFI filter accessory on the motor cables (according to Table 7.1 on page 29).

Notas:

(1) La frecuencia de conmutacion es de 5 kHz.

(2) Utilizar la ferrita disponible con el accesorio de filtro RFI (segun la Tabla 7.1 en la pagina 58) en los cables del

motor.
Notas:

(1) A frequéncia de chaveamento é de 5 kHz.
(2) Usar o ferrite disponivel com o acessario de filtro RFI (conforme Tabela 7.1 na pagina 87) nos cabos do motor.
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Table B.6: Specification of the output current as a function of the switching frequency for the CFW100
Tabla B.6: Especificacion de la corriente de salida en funcion de la frecuencia de conmutacion para el CFW100
Tabela B.6: Especificacdo da corrente de saida em fungdo da frequéncia de chaveamento para o CFW100

Inverter Model
Modelo del Convertidor 2.5 kHz 5 kHz 10 kHz 15 kHz

Modelo do Inversor

CFW100A01P6ST... 16 A 1.6 A 11A 0.8A
CFW100B02P6ST... 2.6 A 2.6 A 26 A 2.6 A
CFW100D04P251... 42 A 42 A 4.2 A 4.2 A
CFW100D06P0ST... 6.0A 6.0A 54 A 42 A
CFW100A01PBS2... 1.6 A 1.6 A 11A 0.8A
CFW100B02P6S2... 2.6 A 26 A 2.6 A 2.6 A
CFW100C04P2S2... 4.2 A 4.2 A 4.2 A 3.8A
CFW100D06P0S2... 6.0A 6.0A 54 A 42 A
CFW100D07P3S2... 7.3A 73 A 6.6 A 50A
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Table B.7: Available WEG reactances for the CFW100 line
Tabla B.7: Reactancias WEG disponibles para la linea CFW100

Tabela B.7: Reatancias WEG disponiveis para a linha CFW100
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Size A and B - Standard Inverter
Tamafo Ay B — Convertidor Estandar
Mecanica A e B - Inversor Padrao

VIEW OF THE MOUNTING BASE
VISTA DE LA BASE DE FIJACION FRONT VIEW SIDE VIEW
VISTA DA BASE DE FIXAGAO VISTA FRONTAL VISTA LATERAL

B _J<— L 4>|__ P

H2

A 100 (3.94) - 0.48 (1.05)
B - 117 (4.60) | 55 (2.17) 0.57 (1.25)
c 50(1.97) | 28(1.10) - 256 .04 129(5.08) - T
D - 133.5 (5.26) | 65.1 (2.56) 0.70 (1.54)

Dimension tolerance: +1.0 mm (+0.039 in)
Tolerancia de las cotas: +1.0 mm (+0.039 in)
Tolerancia das cotas: 1.0 mm (+0.039 in)
Figure B.1: Inverter dimensions for mechanical installation
Figura B.1: Dimensiones del convertidor de frecuencia para la instalacion mecanica

Figura B.1: Dimensées do inversor para instalacdo mecéanica
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(a) Minimum ventilation free spaces

(a) Espacios libres minimos para ventilacion
(a) Espacos livres minimos para ventilacdo

(b) Surface mounting with PLMP kit (c) DIN rail mounting
(b) Montaje en superficie con kit PLMP (c) Montaje en riel DIN
(b) Montagem em superficie com kit PLMP (c) Montagem em trilho DIN

(d) Removal of CFW100 on DIN Rail
(d) Retirada de CFW100 en riel DIN
(d) Remocéo do CFW100 no trilho DIN

Remove the CFW100 from the DIN rail by following the steps:
1) Press the product down at the location indicated for the release of the product lock.
2) Remove the CFW100 from the DIN rail by first removing the bottom of the product.

Note: for fixing and removing the CFW100 from the DIN rail, no tools are required.

Retire el CFW100 del riel DIN siguiendo los pasos:
1) Presione el producto hacia abajo en la ubicacion indicada para liberar el bloqueo del producto.
2) Retire el CFW100 del riel DIN quitando primero la parte inferior del producto.

Nota: para fijar y quitar el CFW100 del riel DIN, no se requieren herramientas.

Remova o CFW100 do trilho DIN, seguindo os passos:
1) Pressione o produto para baixo no local indicado para a liberagdo da trava do produto.
2) Retirar o CFW100 do trilho DIN removendo primeiro a parte inferior do produto.

Nota: tanto para fixacdo quanto para a remogao do CFW100 do trilho DIN nao é necesséria nenhuma ferramenta.
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Frame A B (o] D E F

Tamano

Mecanica | mm (in) mm (in) mm (in) mm (in) mm (in) Parafuso 'I'(:'(::)e
A 15 (0.59) 40 (1.57) 30 (1.18) 43 113.4
B 35 (1.38) 40 (1.57) R 62) @ 46)
C ' ‘ M4 25

50 (1.97
D 50 (1.97) (1.97) (1557) 51.5 125.8
' (2.03) (4.95)

Dimension tolerance: +1.0 mm (+0.039 in)
Tolerancia de las cotas: +1.0 mm (+0.039 in)
Tolerancia das cotas: 1.0 mm (+0.039 in)

Figure B.2: (a) to (d) Mechanical installation data (surface mounting and minimum ventilation free espaces)
Figura B.2: (a) a (d) Dados para instalacion mecanica (montaje em superficie y espacios libres minimos para ventilacion)
Figura B.2: (a) a (d) Dados para instalagdo mecanica (montagem em superficie e espacos livres minimos para ventilacao)

TN 4= A A 4= NI/I_=

YY) 05 e @000

CFWI1I00 CFWI100

1 - Power terminals 1 - Bornes de potencia 1 - Bornes de poténcia

2 - Grounding points 2 - Puntos de puesta a tierra 2 - Bornes de aterramento

3 - Accessory connectors 3 - Accesorio conectores 3 - Conectores dos acessorios
4 - Control terminals 4 - Bornes de control 4 - Bornes de controle
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DANGER!

Connectors XCA and XCB do not present USB compatibility; therefore, they cannot be connected
to USB doors.

These connectors serve only as interface between the CFW100 frequency inverter and its accessories.

iPELIGRO!

Los conectores XCA y XCB no presentan compatibilidad USB, por lo tanto, no pueden ser conectados
a puertas USB.

Tales conectores sirven solamente de interfaz entre el convertidor de frecuencia CFW100 y sus
accesorios.

PERIGO!

Os conectores XCA e XCB nao apresentam compatibilidade USB, portanto néo podem ser conectados
a portas USB.

Esses conectores servem somente de interface entre o inversor de frequéncia CFW100 e seus

acessorios.
Recommended Torque
Torque Recomendado
Frame Torque Recomendado
Tamano Grounding Points Power Terminals
Mecanica Puntos de Puesta a Tierra Bornes de Potencia
Pontos de Aterramento Bornes de Poténcia
N.m Lbf.in N.m Lbf.in
A
B 1.4 12.4 1.4 12.4
C
D 0.6 5.31 0.6 5.31

Figure B.3: Power terminals, grounding points and recommended tightening torque
Figura B.3: Bornes de potencia, puntos de aterramiento y torques de apriete recomendado
Figura B.3: Bornes de poténcia, aterramento e torques de aperto recomendado
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