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Sumario das Revisoes

A informacéo abaixo descreve as revisdes ocorridas neste manual.

Versao Revisao Descricao
- R0OO Primeira edi¢ao
- RO1 Revisao geral
- R02 Langamento da linha 400 V (modelos T4, alimentagao em 380-480 V)
- R0O3 Revisao geral
- R0O4 Alteragao da Figura B2 en la pagina 143
ATENCAO!

Verificar a frequéncia da rede de alimentacao.

Caso a frequéncia da rede de alimentacao for diferente do ajuste de fabrica
(verificar P403) é necessario programar:

m P204 = 5 para 60 Hz.

m P204 = 6 para 50 Hz.

Somente é necessario fazer essa programacao uma vez.

Consulte 0 manual de programacao do CFW300 para mais detalhes sobre a
programacao do parametro P204.
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Instrucoes de Seguranca

1 INSTRUCOES DE SEGURANCA

Este manual contém as informacdes necessarias para o uso correto do inversor de frequéncia
CFW300.

Ele foi desenvolvido para ser utilizado por pessoas com treinamento ou qualificacao técnica
adequados para operar este tipo de equipamento. Estas pessoas devem seguir as instrugdes

de seguranca definidas por normas locais. Nao seguir as instrucdes de seguranca pode resultar
em risco de morte e/ou danos no equipamento.

1.1 AVISOS DE SEGURANCA NO MANUAL

Neste manual s&o utilizados os seguintes avisos de seguranca:

PERIGO!
Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo proteger o
usuario contra morte, ferimentos graves e danos materiais consideraveis.

>

ATENCAO!
Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo evitar danos
materiais.

NOTA!
@ As informagdes mencionadas neste aviso sdo importantes para o correto
entendimento e bom funcionamento do produto.

1.2 AVISOS DE SEGURANCA NO PRODUTO

Os seguintes simbolos estao afixados ao produto, servindo como aviso de seguranca:

TensOes elevadas presentes.

Componentes sensiveis a descarga eletrostatica.
N&o toca-los.

Conexao obrigatdria ao terra de protecao (PE).

Conexao da blindagem ao terra.
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1.3 RECOMENDAGCOES PRELIMINARES

PERIGO!

Sempre desconecte a alimentagéo geral antes de tocar em qualquer componente
elétrico associado ao inversor. Muitos componentes podem permanecer
carregados com altas tensées e/ou em movimento (ventiladores), mesmo depois
que a entrada de alimentacao CA for desconectada ou desligada. Aguarde
pelo menos 10 minutos para garantir a total descarga dos capacitores. Sempre
conecte o ponto de aterramento do inversor ao terra de protecao (PE).

PERIGO!
O conector XC10 nao apresenta compatibilidade USB, portanto ndo pode ser
conectado a portas USB.
Esse conector serve somente de interface entre o inversor de frequéncia CFW300
€ Seus acessorios.

@ NOTAS!
® Inversores de frequéncia podem interferir em outros equipamentos eletrénicos.
Siga os cuidados recomendados no Capitulo 3 INSTALACAO E CONEXAO
na pagina 97, para minimizar estes efeitos.
m | eia completamente este manual antes de instalar ou operar este inversor.

ATENCAO!

Os cartdes eletrbnicos possuem componentes sensiveis a descarga eletrostatica.
Nao toque diretamente sobre os componentes ou conectores. Caso necessario,
toque antes no ponto de aterramento do inversor que deve estar ligado ao terra
de protecéo (PE) ou utilize pulseira de aterramento adequada.

Medidas adicionais devem ser implementadas para evitar danos materiais e a
vidas humanas.

O produto foi fabricado seguindo rigoroso controle de qualidade porém, se
instalado em sistemas em que sua falha ofereca risco de danos materiais ou a
pessoas, dispositivos de seguranca adicionais externos devem garantir situagao
segura na ocorréncia de falha do produto evitando acidentes.

PERIGO!
Este produto ndo foi projetado para ser utilizado como elemento de seguranca.
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2 INFORMAGOES GERAIS
2.1 SOBRE O MANUAL
Este manual apresenta informacdes para a adequada instalacédo e operacao do inversor,

colocacao em funcionamento, principais caracteristicas técnicas e como identificar e corrigir
0s problemas mais comuns dos diversos modelos de inversores da linha CFW300.

ATENCAO!
A operacéo deste equipamento requer instrugcdes de instalacdo e operagao

detalhadas, fornecidas no guia de instalagao rapida, manual do usuario, manual
de programacao e manuais de comunicacado. Os guias sao fornececidos
impressos junto com seu respectivo acessorio, ou podem ser obtidos no site
da WEG - www.weg.net. Uma copia impressa dos arquivos pode ser solicitada
por meio do seu representante local WEG.

NOTA!
@ N&o € a intencao deste manual esgotar todas as possibilidades de aplicagao
do CFW300, nem a WEG pode assumir qualquer responsabilidade pelo uso do

CFWB300 que néo seja baseado neste manual.

Parte das figuras e tabelas estao disponibilizadas nos anexos, os quais estao diviglidos em
ANEXO A - FIGURAS na pagina 124 para figuras e ANEXO B - ESPECIFICACOES TECNICAS
na pagina 128 para especificacdes técnicas.

Para mais informacdes, consultar o manual de programacao.
2.2 SOBRE O CFW300

O inversor de frequéncia CFW300 € um produto de alta performance que permite o controle
de velocidade e torque de motores de inducéo trifasicos. Este produto proporciona ao usuario
as opcdes de controle vetorial (VVW) ou escalar (V/f), ambos programaveis de acordo com
a aplicacao.

No modo vetorial (VVW) a operacéo € otimizada para o0 motor em uso, obtendo-se um melhor
desempenho em termos de regulacao de velocidade.

O modo escalar (V/f) é recomendado para aplicacbes mais simples como o acionamento da
maioria das bombas e ventiladores. Nesses casos € possivel reduzir as perdas no motor € no
inversor utilizando a opg¢éao "V/f Quadratica”, o que resulta em economia de energia. O modo
V/ftambém € utilizado quando mais de um motor é acionado por um inversor simultaneamente
(aplicacdes multimotores).

O inversor de frequéncia CFW300 também possui funcdes de CLP (Controlador Logico
Programavel) através do recurso SoftPLC (integrado).

Os principais componentes do CFW300 podem ser visualizados nos blocodiagramas da Figura
2.1 na pagina 90, para a mecanica A 220 V, Figura 2.2 na pagina 91 para mecanica A
110 V, Figura 2.3 na pagina 92 para a mecanica B 220 V, Figura 2.4 na pagina 93 para
a mecanica A 380-480 V e Figura 2.5 na pagina 94 para as mecanicas B e C 380-480 V.
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@ Conexao da alimentagéo CC disponivel somente para modelos especificos.

@ Conexao da alimentacéo trifasica disponivel somente para modelos especificos.

@ Disponivel como acessorio.

@ O numero de Entradas/Saidas depende do acessorio de expanséo de I/Os utilizado.

Figura 2.1: Blocodiagrama do CFW300 para mecénica A 220 V
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@ Disponivel como acessorio.

@ O numero de Entradas/Saidas depende do acessorio de expanséo de I/Os utilizado.

Figura 2.2: Blocodiagrama do CFW300 para mecénica A 110 V
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@ Conexao da alimentagéo CC.

@ Disponivel como acessorio.

@ O numero de Entradas/Saidas depende do acessorio de expanséo de I/Os utilizado.

@ Conexao para resistor de frenagem.

Figura 2.3: Blocodiagrama do CFW300 para mecanica B 220 V/
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@ Disponivel como acessorio.

Figura 2.4: Blocodiagrama do CFW300 para mecénica A 380-480 V

@ O nimero de Entradas/Saidas depende do acessorio de expanséo de 1/0s utilizado.
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@ Conexao da alimentacéo CC.

@ Disponivel como acessorio.

@ O numero de Entradas/Saidas depende do acessorio de expansao de I/Os utilizado.
@ Conexao para resistor de frenagem (disponivel somente nos modelos 'DB").

@ IGBT de Frenagem disponivel somente nos modelos 'DB".

Figura 2.5: Blocodiagrama do CFW300 para mecénicas B e C 380-480 V

2.3 NOMENCLATURA
Tabela 2.1: Nomenclatura dos inversores CFW300
Identificacao do Modelo =
Produto Frenagem Grau de Versao Ve;:ao
e Série At Corrente | N°de | Tenséo Protecdo \de Hardware
Mecanica ' \ominal | Fases | Nominal Software
Ex.. | CFW300 A 01P6 S 2 NB 20
CFW300 | Consulte a Tabela 2.2 na pagina 95 Em
k%) branco =
g standard
5
o3 NB = sem frenagem reostatica Sx =
ko] software
é especial
g DB = com frenagem reostatica Em branco = standard
© 20 =1P20 Hx = hardware especial
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Tabela 2.2: Opcbes disponiveis para cada campo da nomenclatura conforme a corrente e tensdo nominais do inversor

Mecanica

Corrente Nominal
de Saida

N° de Fases

Tensao Nominal

Frenagem

01P6=16A

02P6=26A

04P2 =42 A

06P0=6,0A

01P6 =16 A

02P6=26A

04P2 =42 A

06P0=6,0 A

07P3=73A

S = alimentagao monofasica

1=110..127 Vca

01P6=16A

02P6 =26 A

04P2 =42 A

06P0=6,0A

07P3=73A

T = alimentacao trifasica

2 =200...240 Vca

01P6 =16 A

02P6 =26 A

04P2 =42 A

06P0O=6,0A

07P3=73A

D = alimentagao CC

3 =280...340 Vcc

NB

10PO=10,0 A

B = alimentagao monofasica ou trifasica ou CC

15P2 = 15,2A

T = alimentacao trifasica ou CC

2 =200...240 Vca
ou 280...340 Vcc

DB

01P1=11A

01P8=18A

02P6=26A

03P5=38,5A

04P8 =48 A

T = alimentagao trifasica

4 =380...480 Vca

06P5=6,5A

08P2=8,2A

10PO=10,0 A

12P0=12,0A

15P0=15,0A

O1tP1=11A

01P8=1,8A

02P6=26A

03P5=3,5A

04P8 =4,8 A

06P5=6,5A

08P2=82A

10PO=10,0 A

12P0=120A

15P0=150A

T = alimentacao trifasica ou CC

4 =380...480 Vca
ou 513...650 Vcc

NB

DB

NOTA!

m Linha 200 V: Modelos alimentados em 110 a 127 Vca, 200 a 240 Vca ou 280

a 340 Vce (S1, S2, B2, T2 ou DA).

m Linha 400 V: Modelos alimentados em 380 a 480 Vca ou 513 a 650 Vcc (T4).
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2.4 ETIQUETA DE IDENTIFICAGAO

A etiqueta de identificagéo, esta localizada na lateral do inversor. Para mais detalhes sobre
posicionamento da etiqueta, consulte a Figura A2 na pagina 125.

'd N\ 'd N\
e MADE IN BRAZIL ]
B B | I HECHO EN BRASIL :
FABRICADO NO BRASIL
@—»— CFW300A01P6S2NB20 @—» CFW300C15P0T4NB20
@—> MAT.:12345678_SERIAL#:0987654321 <¢—( © ) @—» MAT.: 14147977 SERIAL#:09876543214¢—( 6 )
@—> OP.: 1234567890 1 1 (7 (o)} Op. 9999999999 141 ©
LINE OUTPUT | LINE OUTPUT
4 » LINEA SALIDA @ LINEA SALIDA @
O ~ REDE SAIDA REDE SAIDA
380-480 VAC 0-REDE
200-240 VAC 0-REDE
= 9 3~18,0A 3~150A P
1~ 3,5A 3~ 16 A =m @ 380-415 VAC =m
50/60 Hz 0400 Hz |—m 3~16,3 A 3~140A |—=
=38 @ @ 440-480 VAC =5 8 _@
0 =\
o 50/60 Hz 0-400 Hz =
- u =mn
@ > = =z
= =
= O, > =
r- r-
MADE IN BRAZIL
HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL
WEG, CP420 - 89256-900 WEG, CP420 - 89256-900
| Jaragué do Sul - Brazil l Jaragué do Sul - Brazil |
. J . J
(a) Etiqueta lateral do CFW300 Linha 200 V (b) Etiqueta lateral do CFW300 Linha 400 V
(1) Modelo (Codigo inteligente do inversor). (7) Data de fabricagao (14 corresponde a semana e | ao ano).
(2) ltem de estoque WEG. (8) Dados nominais de saida (tenséo, corrente e frequéncia).
(8) Ordem de produgao. (9) Corrente de entrada para faixa de tensao 1 .
(4) Dados nominais de entrada (tenséo, corrente e frequéncia).  (10) Corrente de entrada para faixa de tensdo 2 ¢,
(5) Certificagoes. (11) Corrente de saida para faixa de tenséao 1 0.
(6) Numero de série. (12) Corrente de saida para faixa de tensao 2 .

(*) Faixa de tensao 1: Correntes nominais especificadas para redes de alimentagao de 380-400-415 Vca (513-540-560 Vcc).
(**) Faixa de tensao 2: Correntes nominais especificadas para redes de alimentagédo de 440-460-480 Vca (594-621-650 Vce).
Para mais informacdes, consulte a Tabela B1 na pagina 128 e Tabela B4 na pagina 135, e também o manual de programacao.

Figura 2.6: (a) e (b) Descricdo da etiqueta de identificacdo no CFW300

2.5 RECEBIMENTO E ARMAZENAMENTO

O CFW300 ¢ fornecido embalado em caixa de papelao. Na parte externa desta embalagem
existe uma etiqueta de identificagdo que € a mesma que esta afixada na lateral do inversor.

Verifique:

m A etiqueta de identificacdo do CFW300 corresponde ao modelo comprado.
m Ocorreram danos durante o transporte.

Caso seja detectado algum problema, contate imediatamente a transportadora.

Se 0 CFW300 néao for logo instalado, armazene-o em um lugar limpo e seco (temperatura entre
-25 °C e 60 °C) com uma cobertura para evitar a entrada de poeira no interior do inversor.

ATENCAO!

Quando o inversor for armazenado por longos periodos de tempo € necessario
fazer o "reforming" dos capacitores. Consulte o procedimento recomendado na
Secao 6.4 MANUTENCAO PREVENTIVA na pégina 118 deste manual.
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3 INSTALACAO E CONEXAO
3.1 INSTALACAO MECANICA

3.1.1 Condicoes Ambientais
Evitar:
m Exposicao direta a raios solares, chuva, umidade excessiva ou maresia.
m Gases ou liquidos explosivos ou corrosivos.
m Vibragcao excessiva.
m Poeira, particulas metalicas ou 6leo suspensos no ar.
Condicoes ambientais permitidas para funcionamento:
m Temperatura ao redor do inversor: de 0 °C até atemperatura nominal especificada na Tabela
B4 na pagina 135:
Linha 200 V: de 0 °C a 50 °C.
Linha 400 V: de 0 °C a 40 °C.

m Paratemperatura ao redor do inversor maior que o especificado acima, € necessario aplicar
reducao da corrente de 2 % para cada grau Celsius limitando o acréscimo em 10 °C.

®m Umidade relativa do ar: de 5 % a 95 % sem condensagao.
® Altitude maxima: até 1000 m - condigcdes nominais.

®m De 1000 m a 4000 m - reducao da corrente de 1 % para cada 100 m acima de 1000 m de
altitude.

®m De 2000 m a 4000 m acima do nivel do mar - reducao da tensédo maxima (127 V/ 240V /
480V, de acordo com o modelo, conforme especificado na Tabela B1 na pagina 128) de
1,1 % para cada 100 m acima de 2000 m.

®m Grau de poluicdo: 2 (conforme EN50178 e UL508C), com poluicdo ndo condutiva. A
condensacao nao deve causar conducao dos residuos acumulados.

3.1.2 Posicionamento e Fixacao

As dimensdes externas e de furagcao para fixagao, assim como o peso liquido (massa) do
inversor s&o apresentados na Figura B1 na pagina 141.

Instale o inversor na posigéo vertical em uma superficie plana. Deixe no minimo os espacos livres

indicados na Figura B2 na pagina 143, de forma a permitir circulagdo do ar de refrigeracao.
N&o cologue componentes sensiveis ao calor logo acima do inversor.
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ATENCAO!

® Quando um inversor for instalado acima de outro, usar a distancia minima
A + B (conforme a Figura B2 na pagina 143) e desviar do inversor superior
0 ar quente proveniente do inversor abaixo.

m Prever eletroduto ou calhas independentes para a separacéao fisica dos
condutores de sinal, controle e poténcia (consulte a Secio 3.2 INSTALACAO
ELETRICA na pégina 98).

3.1.2.1 Montagem em Painel

Para inversores instalados dentro de painéis ou caixas metalicas fechadas, prover exaustao
adequada para que a temperatura fique dentro da faixa permitida. Consulte as poténcias
dissipadas na Tabela B4 na pagina 135.

Como referéncia, a Tabela 3.1 na pagina 98 apresenta o fluxo do ar de ventilagdo nominal
para cada mecanica.

Método de Refrigeracao: ventilador interno com fluxo do ar de baixo para cima.

Tabela 3.1: Fluxo de ar do ventilador interno

Mecanica CFM I/s m3/min
A
17,0 8,02 0,48
B
C 40,4 19,09 1,15

3.1.2.2 Montagem em Superficie

A Figura B2 na pagina 143 ilustra o procedimento de instalacao do CFW300 na superficie de
montagem. Para mais detalhes consulte a Figura B2 na pagina 143.

3.1.2.3 Montagem em Trilho DIN

O inversor CFW300 também pode ser fixado diretamente em trilho 35 mm conforme DIN
EN 50.022. Para mais detalhes consulte a Figura B2 na pagina 143.

3.2 INSTALACAO ELETRICA

PERIGO!

m Asinformagdes a seguir tem a intengao de servir como guia para se obter uma
instalacao correta. Siga também as normas de instalacoes elétricas aplicaveis.

m Certifigue-se que a rede de alimentacao esta desconectada antes de iniciar
as ligacoes.

m O CFW300 nao deve ser utilizado como mecanismo para parada de
emergéncia. Prever outros mecanismos adicionais para este fim.

ATENCAO!

A protecao de curto-circuito do inversor n&o proporciona protecéo de curto-
circuito do circuito alimentador. A protegdo de curto-circuito do circuito
alimentador deve ser prevista conforme normas locais aplicaveis.
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3.2.1 Identificacao dos Bornes de Poténcia e Pontos de Aterramento

Os bornes de poténcia podem ser de diferentes tamanhos e configuragdes, dependendo do
modelo do inversor, conforme Figura B3 na pagina 144.

A localizacao das conexdes de poténcia, aterramento e controle pode ser visualizada na Figura
B3 na pagina 144.

Descricao dos bornes de poténcia:
®m L/L1, N/L2, L3 (R,S e T): conexao da rede de alimentacao.

= U, Ve W: conexdo para o motor.

-UD: pdlo negativo da tensao para alimentagéo CC.

+UD: polo positivo da tenséo para alimentacao CC.
® +BR, BR: conexao do resistor de frenagem (disponivel para os modelos DB).
®m PE: conexao de aterramento.

O torque maximo de aperto dos bornes de poténcia e pontos de aterramento deve ser verificado
na Figura B3 na pagina 144.

PERIGO!
& m Observar a correta conexao de alimentacao CC, polaridade e posicao dos
bornes.

Portugués

3.2.2 Fiacao de Poténcia, Aterramento, Disjuntores e Fusiveis

ATENCAO!

m Utilizar terminais adequados para os cabos das conexdes de poténcia
e aterramento. Consulte a Tabela B1 na pagina 128 para fiacao, e
Tabela B2 na pagina 130 e Tabela B3 na pagina 133 para disjuntores
e fusiveis recomendados.

m Afastar os equipamentos e fiagoes sensiveis em 0,25 m do inversor e dos
cabos de ligacao entre inversor e motor.

ATENCAO!

Interruptor diferencial residual (DR):

® Quando utilizado na alimentagao do inversor devera apresentar corrente de
atuacao de 300 mA.

m Dependendo das condi¢cbes de instalacdo, como comprimento e tipo do
cabo do motor, acionamento multimotor, etc., podera ocorrer a atuagao
do interruptor DR. Verificar com o fabricante o tipo mais adequado para a
operacao com inversores.
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NOTA!

@ m Os valores das bitolas da Tabela B1 na pagina 128 sao apenas orientativos.
Para o correto dimensionamento da fiagdo, devem-se levar em conta as
condicdes de instalagdo e a maxima queda de tenséao permitida.

m Para conformidade com a norma UL, utilizar fusiveis classe J ou disjuntor na
alimentagao do inversor com corrente ndo maior que 0s valores apresentados
na Tabela B3 na pagina 133.

3.2.3 Conexoes de Poténcia

0
H Rede

- ; N { Pdlo negativo de alimentagéao CC (-UD)
e : N— Q Pélo positivo de alimentagdo CC (+UD)
I Fusiveis Seccionadora

|PE |-U9]+U[_)|

Disponivel somente para os modelos especificos da mecanica A (ver Tabela 2.2 na pagina 95).
(a) Mecanica A alimentacao CC
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{1  Rede
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= R QO L2/N

j S— - P OLB*

Fusiveis  Seccionadora

lme—vs

PE[U]VIw]

Blindagem

o1

~
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N

(*) O borne de potencia L3 nao esta disponivel nos modelos monofésicos da mecanica A

(b) Mecanica A alimentacao monofasica e trifasica

e

=71 Rede
s —\———Q P3lo negativo de alimentacdo CC (-UD)
o - \———Q Pdlo positivo de alimentagao CC (+UD)
PEJLL2l JUDlUD  Fisiveis  Seccionadora

QEOOOE

i

(*) Os bornes de potencia +BR / BR estao disponiveis somente nos modelos DB.
(c) Mecanicas B e C alimentagao CC
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O modelo de 10 A da Linha 200 V também pode ser alimentado em redes monofasicas (ver Tabela 2.2 na pagina 95).
(*) Os bornes de potencia +BR / BR estdo disponiveis somente nos modelos DB.

(d) Mecanicas B e C alimentacao trifasica

Figura 3.1: (a) a (d) Conexdes de poténcia e aterramento

3.2.3.1 Conexoes de Entrada

PERIGO!
Prever um dispositivo para seccionamento da alimentacao do inversor. Este

deve seccionar a rede de alimentagao para o inversor quando necessario (por
exemplo: durante trabalhos de manutencao).

ATENCAO!

® A rede que alimenta o inversor deve ter o neutro solidamente aterrado.

= Nao € possivel utilizar inversores da serie CFW300 em redes IT (neutro nao
aterrado ou aterramento por resistor de valor 6hmico alto), ou em redes delta
aterrado (“delta corner grounded”), pois esses tipos de redes causam danos

ao inversor.

9,

NOTA!
m A tenséo de rede deve ser compativel com a tensdo nominal do inversor.

m Capacitores de correcao do fator de poténcia ndo sao necessarios na entrada
(L/L1, N/L2, L3) e ndo devem ser conectados na saida (U, V, W).
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3.2.3.1.1 Capacidade da Rede de Alimentacao (SCCR)

m O CFW300 € proprio para uso em um circuito com capacidade de fornecer no maximo
(ver coluna “SCCR”) kArms simétricos em no maximo (ver coluna “Tensao”) Volts, quando
protegido por fusiveis ou disjuntores conforme especificagao na Tabela B2 na pagina 130
ou Tabela B3 na pagina 133.

m Para protecao dos semicondutores do inversor, usar os fusiveis ultrarrapidos WEG classe
aR recomendados de acordo com a Tabela B2 na pagina 130 .

m Para a protecdo em conformidade com a norma UL, usar a protecao de acordo com a
Tabela B3 na pagina 133.

m Caso o CFW300 seja instalado em redes com capacidade de corrente maior que o valor de
SCCR especificado, faz-se necessario o uso de circuitos de protecdes, como fusiveis e/ou
disjuntores, adequados para essas redes.

ATENCAO!

A abertura do dispositivo de protecao de curto-circuito (fusiveis e/ou disjuntores)
do circuito alimentador pode ser uma indicagao de que uma corrente de falha
foi interrompida. Para reduzir o risco de incéndio ou choque elétrico, as partes
condutoras de corrente e outros componentes do inversor ou acionamento
devem ser examinados e substituidos se danificados. Se a queima do elemento
condutor de um relé de sobrecarga ocorrer, o relé de sobrecarga inteiro deve

ser substituido.

3.2.3.2 Reatancia da Rede

De uma forma geral, os inversores da série CFW300 podem ser ligados diretamente a rede
elétrica, sem reatancia de rede. No entanto, verificar o seguinte:

m Para evitar danos ao inversor e garantir a vida Util esperada deve-se ter uma impedancia
minima de rede que proporcione uma queda de tensdo de 1 %. Para valores inferiores (devido
aos transformadores e cabos), recomenda-se utilizar uma reatancia de rede.

m Para o calculo do valor da reatancia de rede necessaria para obter a queda de tensao
percentual desejada, utilizar:

L=1592. AV, /M\J/ﬁ[ul—/]
Sendo que:
AV - queda de rede desejada, em percentual (%).
V, - tenséo de fase na entrada do inversor, em volts (V).
ls, om - COrrente nominal de saida do inversor.
f - frequéncia da rede.

NOTA!
Na Tabela B7 na pagina 139 séo informadas as reatancias WEG disponiveis
para a linha CFW300.
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3.2.3.3 Frenagem Reostatica

NOTA!
@ A frenagem reostatica esta disponivel nos modelos DB a partir da mecéanica B.

Consulte a Tabela B1 na pagina 128 para as seguintes especificacdes da frenagem reostatica:
corrente maxima, resisténcia minima de frenagem, corrente eficaz e bitola do cabo.

(*) A corrente eficaz de frenagem pode ser calculada através de:

(min)
— tbr
eficaz max *

5

Sendo que:
t,, - corresponde a soma dos tempos de atuacéo da frenagem durante o mais severo ciclo

de 5 minutos.

A poténcia do resistor de frenagem deve ser calculada em funcao do tempo de desaceleracao,
dainércia da carga e do conjugado resistente.

Contator R
Rede de gl S
alimentagao g =
ps
l_lﬁ
—
Rele L | *©
Alimentacao de térmico
comando
" < )
Termostato < Resistor
< de
frenagem

Figura 3.2: Conex&o do resistor de frenagem
Procedimento para uso da frenagem reostatica:
m Conecte o resistor de frenagem entre os bornes de poténcia +BR e BR.
m Utilize cabo trancado para a conex&o. Separar estes cabos da fiagao de sinal e controle.
® Dimensionar os cabos de acordo com a aplicacao, respeitando as correntes maxima e eficaz.

m Se o resistor de frenagem for montado internamente ao painel do inversor, considerar a
energia do mesmo no dimensionamento da ventilacao do painel.
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PERIGO!

O circuito interno de frenagem do inversor e o resistor podem sofrer danos se
este Ultimo n&o for devidamente dimensionado e/ou se a tenséo de rede exceder
0 maximo permitido. Para evitar a destruicdo do resistor ou risco de fogo, o
unico método garantido € o da inclusdo de um relé térmico em série com o
resistor e/ou um termostato em contato com o corpo do mesmo, conectados
de modo a desconectar a rede de alimentagao de entrada do inversor no caso

de sobrecarga, como apresentado na Figura 3.2 na pagina 104.

m Ajuste P151 no valor maximo quando utilizar frenagem reostatica.

®m O nivel de tensédo do Link CC para atuac&o da frenagem reostatica € definido pelo parametro
P153 (nivel da frenagem reostatica).

m Consulte 0 manual de programagéao do CFW300.

3.2.3.4 Conexoes de Saida

ATENCAO!

m O inversor possui protecao eletrénica de sobrecarga do motor, que deve ser
ajustada de acordo com o motor usado. Quando diversos motores forem
conectados ao mesmo inversor utilize relés de sobrecarga individuais para
cada motor.

m A protecao de sobrecarga do motor disponivel no CFW300 esta de acordo
com a norma UL508C.

ATENCAO!
Se uma chave isoladora ou contator for inserido na alimentacao do motor nunca
0S opere com o0 motor girando ou com tensao na saida do inversor.

As caracteristicas do cabo utilizado para conexao do inversor ao motor, bem como a
sua interligacao e localizacao fisica, sdo de extrema importancia para evitar interferéncia
eletromagnética em outros dispositivos, além de afetar a vida util do isolamento das bobinas
e dos rolamentos dos motores acionados pelos inversores.

Mantenha os cabos do motor separados dos demais cabos (cabos de sinal, cabos de comando,
etc.) conforme Item 3.2.6 Distancia para Separacao de Cabos na pagina 107.

Quando for utilizado cabo blindado para ligacao do motor:
m Seguir recomendagdes da norma IEC60034-25.

m Utilizar conexao de baixa impedancia para altas frequéncias para conectar a blindagem do
cabo ao terra.
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3.2.4 Conexoes de Aterramento

PERIGO!

m O inversor deve ser obrigatoriamente ligado a um terra de protecéo (PE).

m Utilizar fiagao de aterramento com bitola, no minimo, igual a indicada na Tabela
B1 na pagina 128.

m Conecte 0s pontos de aterramento do inversor a uma haste de aterramento
especifica, ou ao ponto de aterramento especifico ou ainda ao ponto de
aterramento geral (resisténcia < 10 Q).

m O condutor neutro da rede que alimenta o inversor deve ser solidamente
aterrado, porém o mesmo nao deve ser utilizado para aterramento do inversor.

® Nao compartilhe a fiacdo de aterramento com outros equipamentos que
operem com altas correntes (ex.. motores de alta poténcia, maquinas de
solda, etc.).

3.2.5 Conexoes de Controle

As conexdes de controle devem ser feitas de acordo com a especificacado do conector do
cartao de controle do CFW300. As funcdes e conexdes tipicas sdo apresentadas na Figura 3.3
na pagina 106. Para mais detalhes sobre as especificagdes dos sinais do conector consulte
o Capitulo 8 ESPECIFICACOES TECNICAS na pagina 121.

1 2 4 5 6 7 8 9 10 11 12 Conector Descricao
CCCCCEEeEBED | o | rvwusw
. |

- | o | |18 o > L O < 2 Di2 Entrada digital 2
a o o 18 |5 Z 2 Z
=¥ = “%J, 1z T 7 3 DI3 Entrada digital 3
| by @) —
i g & 9 4 Dl4 Entrada digital 4
; 5 GND Referéncia 0 V
L‘-“——____—__——-?O a 20‘; mA AN 6 Al Entrada analdgica 1
4a20)mA 0al10)V (Corrente)
(a) Configuragdo NPN 7 GND Referéncia O V
L 2 4 5 6 7 8 9 10 | 8 Al Entrada analogica 1
cececeeeeeed e
9 +10V Referéncia +10 Vcc
| o
- | @ = |2 NO > TR < para poténciometro
& |o_|a_|B& 1 9 % & = da diai
= - o F T 4 10 DO1-RL-NF Saida digital 1
I 7L 5 o (Contato NF do relé 1)
- | ot 8 6 & | 11| DOLRLC | Saidadigital 1 ,
oav| 1 D an) gg 5 % (Ponto comum do relé 1)
EO\—Q()_,A . 12 DO1-RL-NA Saida digital 1
Fonte exterria) azlym e
S (Fonte exterrta) _ JE Qa 20; A 0810V (Contato NA do relé 1)

(*) Para mais informagdes consulte a especificagdo detalhada na

(b) Configuragdo PNP Secéo 8.2 DADOS DA ELETRONICA/GERAIS na pagina 122.

Figura 3.3: (a) e (b) Sinais do conector do cartdo de controle C300

NOTA!

m Osinversores CFW300 sao fornecidos com as entradas digitais configuradas
como ativo baixo (NPN). Para alterar, verifique a utilizacao do parametro P271
no manual de programacgao do CFW300.

® A entrada analdgica Al1 esta ajustada para entrada 0 a 10 V, para alterar
verifigue o parametro P233 do manual de programacéo.
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Para correta instalacao da fiagcao de controle, utilize:

1. Bitola dos cabos: 0,5 mmz2 (20 AWG) a 1,5 mm?2 (14 AWG).

2. Torgue maximo: 0,4 N.m (3,54 Ibf.in).

3. Fiagcdes no conector do cartdo de controle com cabo blindado e separadas das demais
fiacdes (poténcia, comando em 110V / 220 Vca, etc.), conforme o ltem 3.2.6 Distancia para
Separacao de Cabos na pagina 107. Caso o cruzamento destes cabos com os demais
seja inevitavel, o0 mesmo deve ser feito de forma perpendicular entre eles, mantendo o
afastamento minimo de 5 cm neste ponto.

Conectar a blindagem de acordo com a figura abaixo:

Isolar com fita

Ladodo -eeeimeiannns : vy l ...... ;

inversor

N&ao aterrar

Figura 3.4: Conexéo da blindagem

4. Relés, contatores, solendides ou bobinas de freios eletromecanicos instalados proximos aos
inversores podem eventualmente gerar interferéncias no circuito de controle. Para eliminar
este efeito, supressores RC devem ser conectados em paralelo com as bobinas destes
dispositivos, no caso de alimentacao CA, e diodos de roda-livre no caso de alimentagao CC.

5. Na utilizagdo da HMI externa (consulte o Capitulo 7 ACESSORIOS na pagina 120), deve-se

ter o cuidado de separar o cabo que a conecta ao inversor dos demais cabos existentes na
instalacdo mantendo uma distancia minima de 10 cm.

3.2.6 Distancia para Separacao de Cabos

Prever separacao entre os cabos de controle e de poténcia conforme Tabela 3.2 na pagina 107.

Tabela 3.2: Distancia de separacéo entre cabos

Corrente Nominal de Comprimento Distancia Minima
Saida do Inversor do(s) Cabo(s) de Separacao
<24 A <100 m (330 ft) >10cm (3,94 in)
- > 100 m (330 ft) >25cm (9,84 in)
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3.3INSTALAGOES DE ACORDO COM A DIRETIVA EUROPEIA DE
COMPATIBILIDADE ELETROMAGNETICA

A série de inversores CFW300 possui filtro RFI externo para reducao da interferéncia
eletromagnética (consulte o Capitulo 7 ACESSORIOS na pagina 120). Estes inversores, quando
corretamente instalados, atendem os requisitos da diretiva de compatibilidade eletromagnética
(2014/30/EV).

Estes inversores foram desenvolvidos apenas para aplicagcdes profissionais. Por isso nao se

aplicam os limites de emissdes de correntes harmaonicas definidas pelas normas EN 61000-3-2
e EN 61000-3-2/A 14.

3.3.1 Instalacao Conforme

1. Cabos de saida (cabos do motor) blindados e com a blindagem conectada em ambos 0s
lados, motor e inversor com conexao de baixa impedancia para alta frequéncia.
Comprimento maximo do cabo do motor e niveis de emissao conduzida e radiada conforme
a Tabela B5 na pagina 137.

2. Cabos de controle blindados e mantenha a separacéo dos demais conforme Tabela 3.2 na
pagina 107 do manual do usuario.

3. Aterramento do inversor conforme instrucdes do Item 3.2.4 Conexdes de Aterramento na
pagina 106.

4. Rede de alimentacao aterrada.
5. Use fiagao curta para aterramento do filtro externo ou inversor.

6. Aterre a chapa de montagem utilizando uma cordoalha, 0 mais curto possivel. Condutores
planos tém impedancia menor em altas frequéncias.

7. Use luvas para conduites sempre que possivel.
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3.3.2 Niveis de Emissao e Imunidade Atendida

Tabela 3.3: Niveis de emissdo e imunidade atendidos

Fenomeno de EMC Norma Basica Nivel
Emissao:
Emissao conduzida (“Mains IEC/EN 61800-3 Depende do modelo do inversor e do comprimento do
Terminal Disturbance Voltage” cabo do motor. Consulte a Tabela B5 na pagina 137
Faixa de frequéncia: 150 kHz a
30 MHz)

Emissao radiada (“Electromagnetic
Radiation Disturbance”
Faixa de frequéncia: 30 MHz a

1000 MH_2)
Imunidade:
Descarga eletrostatica (ESD) IEC 61000-4-2 4 kV descarga por contato e 8 kV descarga pelo ar
Transientes rapidos IEC 61000-4-4 2 kV /5 kHz (acoplador capacitivo) cabos de entrada
(“Fast Transient-Burst”) 1 kV /5 kHz cabos de controle e da HMI remota

2 kV / 5 kHz (acoplador capacitivo) cabo do motor
Imunidade conduzida (“Conducted IEC 61000-4-6 0,15a80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz)
Radio-Frequency Common Mode”) Cabos do motor, de controle e da HMI remota
Surtos IEC 61000-4-5 1,2/50 ps, 8/20 pys

1 kV acoplamento linha-linha

2 kV acoplamento linha-terra
Campo Eletromagnético de IEC 61000-4-3 80 a 1000 MHz
Radiofrequéncia 10 V/m

80 % AM (1 kHz)

Definicoes daNormalEC/EN 61800-3: "Adjustable Speed Electrical Power Drives Systems"
= Ambientes:

Primeiro Ambiente ("First Environment"): ambientes que incluem instalacdes domésticas,
como estabelecimentos conectados sem transformadores intermediarios a rede de baixa
tenséo, a qual alimenta instalacées de uso doméstico.

Segundo Ambiente ("Second Environment"): ambientes que incluem todos 0s
estabelecimentos que ndo estéo conectados diretamente a rede baixa tensao, a qual alimenta
instalagcdes de uso domeéstico.

m Categorias:

Categoria C1: inversores com tensées menores que 1000V, para uso no "Primeiro Ambiente".
Categoria C2: inversores com tensdes menores que 1000 V, que n&o sao providos de plugs ou
instalagbes moveis e, quando forem utilizados no "Primeiro Ambiente", dever&o ser instalados

e colocados em funcionamento por profissional.

Categoria C3: inversores com tensdes menores que 1000 V, desenvolvidos para uso no
“Segundo Ambiente” e nao projetados para uso no “Primeiro Ambiente”.

NOTA!
Por profissional entende-se uma pessoa ou organizacdo com conhecimento
em instalagao e/ou colocagado em funcionamento dos inversores, incluindo os

seus aspectos de EMC.
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3.3.3 Filtro Supressor de RFI

Os inversores CFW300, quando montados com filtros externos, atendem a diretiva de
compatibilidade eletromagnética (2014/30/EU). A utilizacao dos Kits de filtros indicados na Tabela
7.1 na pagina 120, ou equivalente, € necessaria para reducéo da perturbacdo conduzida do
inversor na faixa de altas frequéncias (> 150 kHz) e consequente atendimento dos niveis maximos
de emissao conduzida da norma de compatibilidade eletromagnética EN 61800-3.

Para mais detalhes, consulte a Secao 3.3 INSTAI_,AQC)ES DE ACORDO COM A DIRETIVA
EUROPEIA DE COMPATIBILIDADE ELETROMAGNETICA na pagina 108.

Para informacdes sobre o modelo do acessdrio Kit filtro RFI consulte a Tabela 7.1 na pagina 120.

A Figura 3.5 na pagina 110 demonstra a conexao do filtro ao inversor:

Fiagao de sinal e controle

[
o M Bl

]
i Filtro de RFI :
de entrada T
] a
1 externo 1[ | I |
Transformador vy XCi1.12
S — L =0 Ll L1/L u
; I i :
: ! I CFW300 v ;
Alimentagao — i ' i
MentagEo g i LY =dloN L L2/N W ;

: ! : PE PE -
o S R - T PE PEI .

| ;

]

Painel metalico (quando necessario) i

L S Y

Haste de -
é Terra de protegéo - PE

aterramento

(a) Conexao do filtro RFI monofasico

i
i Fiagao de sinal e controle
L
i
(ZZB  Toroide
Filtro de RFl de = | LI de Modo
entrada externo XC11..12 Comum
Transformador  — (Saida)
— —
=—ol1 L1 1 Ue—A ,";
—\ I
Alimentagao L2 L2 L2 CFW300 V
1 s — L3 L3 L3 W =
- PE PE -
— PE PE l =
Painel metalico (quando necessario
PE@ U Haste de S ) !
aterramento @ Terra de protecao - PE

(b) Conexao do filtro RFI trifasico

Figura 3.5: (a) e (b) Conex&o do filtro supressor de RFI - condicdo geral
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4 HMI E PROGRAMACAO BASICA

4.1 USO DA HMI PARA OPERAGAO DO INVERSOR

Através da HMI € possivel o comando do inversor, a visualizacdo e o ajuste de todos os
parametros. A HMI apresenta as seguintes funcoes:

Habilita/Desabilita o inversor
via rampa de aceleragao/
desaceleracgéao (partida/
parada, conforme P229).
Reseta o inversor apds a
ocorréncia de falhas.

Seleciona (comuta) display
entre nimero do parametro e
seu valor (posicao/conteddo).

Aumenta (incrementa) a
frequéncia, numero do
parametro ou valor do
parametro.

Diminui (decrementa) a
frequéncia, nimero do
parametro ou valor do
parametro.

Figura 4.1: Teclas da HMI

4.2 INDICAGOES NO DISPLAY DA HMI

Estado do inversor

Sentido de giro Y
4
4

Mostrador principal N Barra para

monitoragao
de variavel

Portugués

Unidade de medida
(refere-se ao valor do
mostrador principal)

Figura 4.2: Areas do display

4.3 MODOS DE OPERAGAO DA HMI

Ao energizar o inversor, o estado inicial da HMI permanecera no modo inicializacao desde que
nao ocorra nenhuma falha, alarme, subtensao ou qualquer tecla for pressionada.

O modo de parametrizacao € constituido de dois niveis: o nivel 1 permite a navegacao entre os
parametros. E o nivel 2 permite a edicado do parametro selecionado no nivel 1. Ao final deste
nivel o valor modificado € salvo quando a tecla @ € pressionada.

A Figura 4.3 na pagina 112 ilustra a navegacéao basica sobre os modos de operagéo da HMI.
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Modo Monitoracao

m Eoestadoin

(sem ocorréncia de falhas, alarmes ou subtensao).
m Pressione a tecla Q para ir ao nivel 1 do modo

v |
o ~ R . Monitoracao
parametrizagao - selegdo de paréametros. Ao pressionar

qualquer outra tecla, também comuta-se para o modo
parametrizagao.

icial da HMI apds a energizagdo com sucesso

Modo Parametrizacao G

Nivel 1:

m Useasteclas

m Este é o primeiro nivel do modo parametrizagdo. O nimero . N
do parametro € exibido no mostrador principal. '-' n Parametrlzagao
° e o para encontrar o parametro desejado. u U Hz nivel 1
= Pressione a tecla @ para ir ao nivel 2 do modo
parametrizacao - alteragao do conteudo dos parémetros.

Nivel 2:

selecionado.

retorna para

= O conteudo do parametro € exibido no mostrador principal.
m Useasteclas Q e O para ajustar o novo valor no parametro | |«

= Pressione a tecla Q para confirmar a modificagao (salvar ,_‘.
o novo valor). Depois de confirmada a modificagao, a HMI

B Hz Parametrizagao

nivel 2

o nivel 1 do modo parametrizacao.

Figura 4.3: Modos de operacéo da HMI

NOTA!
Quando o inversor esta em estado de falha, o mostrador principal indica o numero
da falha no formado Fxxx. A navegacao € permitida apos o acionamento da

tecla @ .

NOTA!

Quando o inversor esta em estado de alarme o mostrador principal indica
0 numero do alarme no formato Axxx. A navegacao € permitida apds o
acionamento tecla @, assim a indicacao "A" passa ao mostrador da unidade
de medida, piscando intermitente até que a situacao de causa do alarme seja
contornada.

NOTA!
Uma lista de paraGmetros € apresentada na referéncia rapida de parametros. Para
mais informacdes sobre cada parametro, consulte o manual de programacao

do CFW300.
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5 ENERGIZAGCAO E COLOCAGAO EM FUNCIONAMENTO
5.1 PREPARACAO E ENERGIZACAO

O inversor ja deve ter sido instalado de acordo com o Capitulo 3 INSTALACAO E CONEXAO
na pagina 97.

PERIGO!
Sempre desconecte a alimentacéo geral antes de efetuar quaisquer conexdes.

1. Verifique se as conexdes de poténcia, aterramento e de controle estao corretas e firmes.
2. Retire todos os restos de materiais do interior do inversor ou acionamento.

3. Verifique as conexdes do motor e se a corrente e tensdo do motor estdo de acordo com
O inversor.

4. Desacople mecanicamente o motor da carga. Se 0 motor ndo pode ser desacoplado,
tenha certeza que o giro em qualquer direcao (horario ou anti-horario) nao causara danos
a maquina ou risco de acidentes.

5. Feche as tampas do inversor ou acionamento.

6. Faga a medicao da tensao da rede e verifique se esta dentro da faixa permitida, conforme
apresentado no Capitulo 8 ESPECIFICACOES TECNICAS na pagina 121.

7. Energize a entrada: feche a seccionadora de entrada.

8. Verifique 0 sucesso da energizacao:

O display da HMI indica: ‘-JL-' '-'.'—, '-, 32

‘00004

-’ o
Figura 5.1: Display da HMI ao energizar

5.2 COLOCAGCAO EM FUNCIONAMENTO

Esta secdo descreve a colocagdao em funcionamento do inversor com operacao pela HMI,
utilizando as conexdes minimas da Figura 3.1 na pagina 102 e sem conexdes nos bornes
de controle. Além disso, dois tipos de controle serao considerados: controle V/f (escalar) e
controle vetorial VVW. Para mais detalhes sobre a utilizagéo desses tipos de controle consulte
o0 manual de programacao do CFW300.
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PERIGO!

Altas tensdes podem estar presentes, mesmo apos a desconexao da
alimentacéo. Aguarde pelo menos 10 minutos para a descarga completa.

5.2.1 Aplicacao Basica

Pressione a tecla g para o motor acelerar
até 3.0Hz (ajuste padrao de fabrica de P133 -
Frequéncia minima)

Pressionar @) e manter até atingir 60.0 Hz

Seq Indicagéao no Display/Acao Seq Indicagao no Display/Acao
v ~0 10N
r .

! Modo. inicializagao ) 2 |m Pressione a tecla @ se for necessario alterar o
Pressione a tecla @ para entrar no 1° nivel do contetdo de "P100 - Tempo de Aceleracéo” ou
modo_ parametrizagao ) . pressione a tecla @Y para o proximo parametro
Pressione as teclas Q ou o até selecionar o
parametro P100

°P I | ~P 133
H
nJ . IJJ-

3 4
Se necessario altere o contelido de "P101 - Tempo m Se necessario altere o conteddo de "P133 -
de Desaceleracao” Velocidade Minima"

Utilize atecla Q‘até selecionar o parametro P133 m Pressione a tecla ° para o proximo parametro
134 P
5 L . 6 iy .
Se necessario altere o conteudo de "P134 - m Se necessario altere o conteudo de "P135 -
Velocidade Maxima" Corrente Maxima Saida"
Pressione a tecla o para o proximo parametro m Pressione a tecla ° até selecionar o parametro
P296
v ~0nrnn
ol

7 Se necessério altere o contetdo de "P296 - | 8 | w pressione a tecla @ rara visualizar o contetdo
Tensédo Nominal da Rede" (somente para Linha do parametro
400V)

Pressione a tecla ) até selecionar o parametro
P0O02
i B B i B B
Hz Hz
9 10

= Pressione a tecla gy. O motor desacelerara
até parar

1

" rgy

Quando o motor parar, o display indicara "ready"

Figura 5.2: Sequéncia para aplicacéo basica
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5.2.2 Tipo de Controle V/f (P202 = 0)

Seq

Indicacao no Display/Acao

Seq

Indicacao no Display/Acao

|
rdy

Modo inicializagao
Pressione a tecla G para entrar no 1° nivel do
modo parametrizagao

"POU
= Pressione as teclas @) ou @ até selecionar o
parametro P296

‘P96

Se necessario altere o conteudo de "P296 -
Tensdo Nominal da Rede" (somente para Linha
400 V).

Pressione a tecla ° até selecionar o parametro
P002

‘Peld

m Pressione a tecla 0 se for necessario alterar
o conteudo de "P202 - Tipo de Controle" para
P202 = 0 (V/A)

Figura 5.3: Sequéncia para controle V/f
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5.2.3 Tipo de Controle VVW (P202 = 5)

Seq Indicacao no Display/Acao Seq Indicacao no Display/Acao
v N ~arnr
roJd JuL -

1 2
Modo inicializac&o ® Pressione as teclas @) ou @ até selecionar o
Pressione a tecla Q para entrar no 1° nivel do parametro P296
modo parametrizagao

J Se necessdrio altere o conteddo de "P296 - 4 | m Pressione atecla @ para alterar o contetdo de
Tensao Nominal da Rede" (somente para Linha "P202 - Tipo de Controle” para P202 = 5 (VVW).
400V) ) ) . Utilizar a tecla @)

Pressione a tecla @) até selecionar o pardmetro
P202
v C "’D I,l aa-

5 6 L . "
Pressione a tecla @ para salvar a alteragéo " Se necessario altere o conteudo de "P399 -
de P202 Rendimento Nominal do Motor" conforme dados
Utilize a tecla @) até selecionar o parametro P399 de placa o .

® Pressione a tecla @) para o proximo parametro
7 .. , . 8 . . "
Se necessario altere o conteudo de "P400 - B Se necessario altere o conteudo de "P401 -
Tensao Nominal do Motor" Corrente Nominal do Motor"
Pressione a tecla Q para o proximo parametro m Pressione a tecla Q para o proximo parametro
v I ~0un
J oJ-

9 L 10
Se necessario altere o conteudo de "P402 - B Se necessario altere o conteudo de "P403 -
Rotagao Nominal do Motor" Frequéncia Nominal do Motor"

Pressione a tecla Q para o proximo parametro B Pressione a tecla ° para o proximo parametro

1 12
Se necessario altere o conteudo de "P404 - m Senecessario altere o conteudo de "P407 - Fator
Poténcia Nominal do Motor" de Poténcia Nominal do Motor"

Pressione a tecla Q para o proximo parametro B Pressione a tecla ° para o proximo parametro
VF “l’ i 8 vl‘ } IZ

13 U 14 ___'rl 0
Se necessario fazer o autoajuste, altere o valor m Durante o autoajuste a HMI indicara "Auto” e a
de "P408 para "1" barra indicaré o progresso da operagao

15 '— L 16 U
Ao finalizar o autoajuste B Senecessario fazer o autoajuste, altere o valor de

"P409 - Resisténcia Estatorica"

Figura 5.4: Sequéncia para controle VVW
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6 DIAGNOSTICO DE PROBLEMAS E MANUTENGCAO

6.1 FALHAS E ALARMES

NOTA!
Consulte a referéncia rapida e o manual de programacao do CFW300 para mais
informacdes sobre cada falha ou alarme.

6.2 SOLUCAO DOS PROBLEMAS MAIS FREQUENTES

Tabela 6.1: Solucbes dos problemas mais frequentes

Problema Ponto a ser Verificado Acao Corretiva

Motor ndo gira Fiagao errada . Verificar todas as conexdes de poténcia e comando

. Verificar se o sinal externo esta conectado apropriadamente
. Verificar o estado do potenciémetro de controle (se utilizado)

Referéncia analdgica
(se utilizada)

Programacéao errada . Verificar se os par@metros estao com os valores corretos para a aplicagéo

Falha . Verificar se o inversor nao esta bloqueado devido auma condigao de falha
Motor tombado . Reduzir sobrecarga do motor
(“motor stall”) . Aumentar P136, P137 (V/f)

. Bloguear o inversor, desligar a alimentagao e apertar todas as conexdes
. Checar o aperto de todas as conexdes internas do inversor

Velocidade do Conexoes frouxas
motor varia
(flutua)

alnaldalalainn o=~

Potenciémetro de . Substituir potenciémetro

referéncia com defeito

—

Variagéo da referéncia . Identificar o motivo da variagéo. Se o motivo for ruido elétrico, utilize cabos

analdgica externa blindados ou afaste da fiagao de poténcia ou comando
2. Interligar GND da referéncia analégica a conexao de aterramento do
inversor
Velocidade do Programagcéo errada 1. Verificar se o conteldo de P133 (velocidade minima) e de P134 (velocidade
motor muito (limites da referéncia) maxima) estdo de acordo com o motor e a aplicagao
alta ou muito Sinal de controle da 1. Verificar o nivel do sinal de controle da referéncia
baixa referéncia analdgica 2. Verificar programacao (ganhos e offset) em P232 a P240
(se utilizada)
Dados de placa do 1. Verificar se o motor utilizado estd de acordo com o necessario para a
motor aplicacao
Display Conexdes da HMI 1. Verificar as conexdes da HMI externa ao inversor
apagado Tenséo de 1. Valores nominais devem estar dentro dos limites determinados a seguir:

alimentagao Linha 200 V:

Alimentagao 110/ 127 V: - Min: 93 V - Max: 140 V
Alimentacao 200/ 240 V: - Min: 170V - Max: 264 V
Linha 400 V:

Alimentagao 380 /480 V: - Min: 323 V - Max: 528 V

—

Fusivel(is) da . Substituicao do(s) fusivel(is)

alimentagao aberto(s)

6.3 DADOS PARA CONTATO COM A ASSISTENCIA TECNICA
Para consultas ou solicitacao de servicos, € importante ter em maos os seguintes dados:
m Modelo do inversor.

= Numero de série e data de fabricagao da etiqueta de identificacao do produto (consulte a
Secao 2.4 ETIQUETA DE IDENTIFICACAO na pagina 96).

® Versao de software instalada (consulte PO23).

®m Dados da aplicagao e da programacao efetuada.
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6.4 MANUTENCAO PREVENTIVA

PERIGO!

Sempre desconecte a alimentacéo geral antes de tocar em qualquer componente
elétrico associado ao inversor.

Altas tensdes podem estar presentes mesmo apos a desconexao da alimentagéo.
Aguarde pelo menos 10 minutos para a descarga completa dos capacitores da
poténcia. Sempre conecte a carcaga do equipamento ao terra de protecao (PE)
no ponto adequado para isto.

ATENCAO!

Os cartdes eletrbnicos possuem componentes sensiveis a descarga eletrostatica.
Nao toque diretamente sobre os componentes ou conectores. Caso necessario,
toque antes na carcaca metalica aterrada ou utilize pulseira de aterramento
adequada.

Nao execute nenhum ensaio de tens&o aplicada ao inversor: caso seja necessario,
consulte o fabricante.

Quando instalados em ambiente e condi¢cdes de funcionamento apropriado, 0s inversores
requerem pequenos cuidados de manutencao. A Tabela 6.2 na pagina 118 lista os principais
procedimentos e intervalos para manutencao de rotina. A Tabela 6.3 na pagina 119 lista as
inspegdes sugeridas no produto a cada 6 meses, depois de colocado em funcionamento.

Tabela 6.2: Manutencgdo preventiva

Manutencao Intervalo Instrucoes
Troca dos ventiladores Apds 40.000 horas de operacao Substituicao
Capacitores Seoinversor | A cadaano contado a partir da data Alimentar o inversor com tensao entre 220
eletroliticos estiver de fabricagao informada na etiqueta e 230 Vca, monofasica/trifasica ou CC
estocado de identificagéo do Inversor (consulte (de acordo com o modelo do inversor),
(sem uso): a Segéo 2.5 RECEBIMENTO E 50 ou 60 Hz, por 1 hora no minimo.
“Reforming” ARMAZENAMENTO na pagina 96) Apods, desenergizar e esperar no minimo

24 horas antes de utilizar o inversor
(reenergizar)

Inversor em A cada 10 anos Contatar a assisténcia técnica da WEG
uso: troca para obter procedimento
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Tabela 6.3: Inspecdes periddicas a cada 6 meses

Componente Anormalidade Acao Corretiva
Terminais, conectores Parafusos frouxos Aperto
Conectores frouxos
Ventiladores / Sistemas de Sujeira nos ventiladores Limpeza
ventiladores © p P
Ruido acustico anormal Substituir ventilador
Ventilador parado Limpeza ou substituicdo

Vibragao anormal
Poeira nos filtros de ar

Cartdes de circuito impresso Acumulo de poeil’a, éleo, Umidade, etc. Limpeza
Odor Substituicao
Mddulo de poténcia / Conexdes Acumulo de poeira, 6leo, umidade, etc. Limpeza
de poténcia =
Parafusos de conexao frouxos Aperto
Capacitores do Link CC Descoloragao / odor / vazamento eletrolitico Substituigao
(Circuito Intermediario) Vélvula de segurancga expandida ou rompida
Dilatagéo da carcaga
Resistores de poténcia Descoloragéo Substituicdo
Odor
Dissipador Acumulo de poeira Limpeza
Sujeira

(*) O ventilador do CFW300 pode ser facilmente trocado conforme mostrado na Figura A5 na pagina 127.

6.5 INSTRUQ()ES DE LIMPEZA
Quando necessario limpar o inversor siga as instrucoes:

Sistema de ventilagao:

m Seccione a alimentacao do inversor e aguarde 10 minutos.

® Remova o po6 depositado nas entradas de ventilacado usando uma escova plastica ou uma
flanela.

® Remova o pd acumulado sobre as pas do ventilador utilizando ar comprimido.
Cartdes:
m Seccione a alimentagao do inversor e espere 10 minutos.

m Desconecte todos 0s cabos do inversor, tomando o cuidado de marcar cada um para
reconecta-lo posteriormente.

= Retire a tampa pléstica (consulte o Capitulo 3 INSTALACAO E CONEXAO na pagina 97 e
ANEXO B - ESPECIFICACOES TECNICAS na pagina 128).

®m Remova o pé acumulado sobre os cartdes utilizando uma escova antiestatica e/ou pistola
de ar comprimido ionizado.

m Utilize sempre pulseira de aterramento.
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7 ACESSORIOS

Os acessorios sao recursos de hardware que podem ser adicionados na aplicacao. Assim,
todos 0os modelos podem receber todas as op¢des apresentadas.

Os acessorios sao incorporados de forma simples e rapida aos inversores, usando o conceito
"Plug and Play". O acessorio deve ser instalado ou alterado com o inversor desenergizado.
Estes podem ser solicitados separadamente, e serdao enviados em embalagem propria
contendo os componentes e manuais com instrucdes detalhadas para instalacao, operacéo
e programacao destes.

Os inversores CFW300 possuem dois "slots" para conexao simultanea dos acessorios:

Slot 1 - Acessorio de comunicacao ou HMI externa (ver Figura A3 na pagina 126).

Slot 2 - Acessorio de expansao de entradas e saidas (I/Os) (ver Figura A4 na pagina 126).

Tabela 7.1: Modelos dos acessdrios

Item WEG | Nome | Descrigcao
Acessorios de Comunicacao
13015223 CFW300-CRS485 Modulo de comunicagao RS-485
13014696 CFW300-CUSB Mdédulo de comunicagao USB (acompanha cabo 2 m)
13014674 CFW300-CRS232 Modulo de comunicagao RS-232
13014718 CFW300-CCAN Mdédulo de comunicacao CANopen e DeviceNet
13015055 CFW300-CPDP Modulo de comunicagao Profibus DP
14409576 CFW300-I0P Maodulo de referéncia via potenciémetro
14409620 CFW300-CETH Modulo de comunicagéao Ethernet
Acessorios de Expansao de Entradas e Saidas (1/0s)
13015050 CFW300-I0AR Modulo de expansao de entradas e saidas: 1 entrada analdgica, 1 saida
analdgica e 3 saidas a relé
13015051 CFW300-I0DR Maodulo de expansao de entradas e saidas: 4 entradas digitais e 3 saidas a relé
13015052 CFW300-I0AENC Modulo de expansao de entradas e saidas: 1 entrada analdgica, 2 saidas
analdgicas e entrada para encoder incremental
13015054 CFW300-I0ADR Maodulo de expansao de entradas e saidas com controle remoto: 1 entrada
NTC, 3 saidas a relé e 1 entrada para sensor infravermelho (acompanha sensor
infravermelho, NTC e controle remoto com bateria)
14409618 CFW300-I0DF Maodulo de expansao de entradas e saidas para aplicagcao em multibombas: 3
Entradas Digitais em Frequéncia, 3 Saidas Digitais em Frequéncia
HMI Externa
13014675 | CFW300-KHMIR | Kit HMI remota CFW300 (acompanha CFW300-CRS485 + cabo 3 m)
Acessorio de Memoéria Flash
13014693 | CFW300-MMF | Mddulo de memdria flash (acompanha cabo 1 m)
Acessorio de Filtro RFI
13015615 | CFW300-KFA-S1-S2 | Kit filtro RFI CFW300 mecéanica A monofdsico (Linha 200 V) ®
13015616 CFW300-KFB-S2 Kit filtro RFI CFW300 mecanica B monofasico (Linha 200 V) ™
14606604 CFW300-KFA-T2 Kit filtro RFI CFW300 mecéanica A trifasico (Linha 200 V) ™
14606606 CFW300-KFB-T2 Kit filtro RFI CFW300 mecanica B trifasico (Linha 200 V) ®
14136636 CFW300-KFA-T4 Kit filtro RFI CFW300 mecéanica A trifasico (Linha 400 V) @
14136669 CFW300-KFB-T4 Kit filtro RFI CFW300 mecanica B trifasico (Linha 400 V) @
14136672 CFW300-KFC-T4 Kit filtro RFI CFW300 mecéanica C trifésico (Linha 400 V) @

(1) O Kit filtro é fornecido com os seguintes componentes: Filtro RFI e Barras de conexao.
(2) O Kit filtro é fornecido com os seguintes componentes: Filtro RFI, Barras de conexao e Choke de modo comum.
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8 ESPECIFICACOES TECNICAS

8.1 DADOS DE POTENCIA

Fonte de alimentagéo:

m Tolerancia de tensdo: -15 % a +10 % da tensao nominal.

m Frequéncia: 50/60 Hz (48 Hz a 62 H2).

m Desbalanceamento de fase: < 3 % da tenséo de entrada fase-fase nominal.
m Sobretensdes de acordo com Categoria Ill (EN 61010/UL508C).
m TensOes transientes de acordo com a Categoria |ll.

E Maximo de 10 conexdes por hora (1 a cada 6 minutos).

m Rendimento tipico: = 97 %.

m Classificacéo de substancias quimicamente ativas: nivel 3C2.

m Classificacéo de condigbes mecanicas (vibracao): nivel 3M4.

= Nivel de ruido audivel: < 60dB.

Para mais informagdes sobre as especificagoes técnicas consulte o ANEXO B -
ESPECIFICACOES TECNICAS na pagina 128.

CFW300 | 121

Portugués



Especificac6es Técnicas

=

8.2 DADOS DA ELETRONICA/GERAIS

Tabela 8.1: Dados da eletrénica/gerais

Controle Método m Tipos de controle:
- V/f (Escalar)
- VVW: controle vetorial de tensao
® Modulagao:
- PWM SVM (Space Vector Modulation)
Frequéncia de ® 0a400 Hz, resolugéo de 0,1 Hz
saida
Desempenho Controle de V/f (Escalar):
Velocidade = Regulacao de velocidade: 1 % da velocidade nominal (com compensagao
de escorregamento)
m Faixa de variagao de velocidade: 1:20
VVW:
= Regulacao de velocidade: 1 % da velocidade nominal
m Faixa de variagao de velocidade: 1:30
Entradas Analégicas ® 1 entrada isolada. Niveis: (0 a 10) V ou (0 a 20) mA ou (4 a 20) mA
®m Erro de linearidade < 0,25 %
® Impedancia: 100 kQ para entrada em tensao, 500 Q para entrada em corrente
® Fungdes programaveis
® Tensao maxima admitida nas entradas: 30 Vcc
Digitais ® 4 entradas isoladas.
® Fungdes programaveis:
- ativo alto (PNP): nivel baixo maximo de 10 Vcc
nivel alto minimo de 20 Vcc
- ativo baixo (NPN): nivel baixo maximo de 5 Vcc
nivel alto minimo de 10 Vcc
m Tensao de entrada maxima de 30 Vcc
m Corrente de entrada: 11 mA
m Corrente de entrada maxima: 20 mA
Saidas Relé = 1 relé com contato NA/NF
m Tensao maxima: 250 Vca
m Corrente maxima: 0,5 A
® Fungdes programaveis
Fonte de m Fonte de 10 Vcc. Capacidade maxima: 50 mA
alimentacao
Seguranga Protegao m  Sobrecorrente/curto-circuito fase-fase na saida
m Sub./sobretensao na poténcia
m Sobrecarga no motor
m Sobretemperatura no médulo de poténcia (IGBTSs)
m Falha/alarme externo
® Erro de programacgao
Interface HMI standard m 4 teclas: Gira/Para, Incrementa, Decrementa e Programagao
homem- m Display LCD
maaquina m Permite acesso/alteracao de todos os parametros
(HMI) m Exatidao das indicagoes:
- corrente: 10 % da corrente nominal
- resolucao da velocidade: 0,1 Hz
Grau de IP20 ® Modelos das mecéanicas A,Be C
protegao
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8.2.1 Normas Consideradas

Tabela 8.2: Normas consideradas

Normas de [
seguranca |

UL 508C - power conversion equipment

UL 61800-5-1 - adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-1: Safety requirements
- electrical, thermal and energy

UL 840 - insulation coordination including clearances and creepage distances for electrical
equipment

EN 61800-5-1 - safety requirements electrical, thermal and energy

EN 50178 - electronic equipment for use in power installations

EN 60204-1 - safety of machinery. Electrical equipment of machines. Part 1: general requirements
Nota: para ter uma maquina em conformidade com essa norma, o fabricante da maquina &
responsavel pela instalacao de um dispositivo de parada de emergéncia e um equipamento
para seccionamento da rede

EN 60146 (IEC 146) - semiconductor converters

EN 61800-2 - adjustable speed electrical power drive systems - part 2: general requirements -
rating specifications for low voltage adjustable frequency AC power drive systems

Normas de u
compatibilidade
eletromagnética® | m

EN 61800-3 - adjustable speed electrical power drive systems - part 3: EMC product standard
including specific test methods

CISPR 11 - industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment - electromagnetic
disturbance characteristics - limits and methods of measurement

EN 61000-4-2 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 2: electrostatic discharge immunity test

EN 61000-4-3 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 3: radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test.

EN 61000-4-4 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 4: electrical fast transient/burst immunity test

EN 61000-4-5 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 5: surge immunity test

EN 61000-4-6 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 6: immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields

Normas de u
construcao
mecanica [

EN 60529 - degrees of protection provided by enclosures (IP code)

UL 50 - enclosures for electrical equipment

IEC 60721-3-3 - classification of environmental conditions - part 3: classification of groups of
environmental parameters and their severities - section 3: stationary use at weather protected
locations level

(*) Normas atendidas com instalacao de filtro RFI externo. Ver Capitulo 3 INSTALACAO E CONEXAO na pagina 97.

8.3 CERTIFICAGOES

Certificacoes

Observacoes

UL e cUL

E184430

CE

C-Tick

EAC

(*) Para informacéo atualizada sobre certificagcdes consultar a WEG.
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APPENDIX A - FIGURES
ANEXO A - FIGURAS

Frame size A/ Tamano A / Mecanica A

Frame size B / Tamaho B / Mecanica B

Frame size C / Tamano C / Mecanica C

N

1-HMI 1-HMI
2 - mounting supports (for DIN rail 2 - soporte de fijacion (para El montaje
mounting) em carril DIN)

3 - communication accessory cover

4 - cover of the 10 expansion
accessory

5 - protection cover of the connection
of the 10 expansion accessory

6 - fan with mounting support

3 - tapa de accesorios de
comunicacion

4 - tapa de los accesorios de
expansion de 10s

5 - tapa de proteccion de la conexion
de los accesorios de expansion
de I0s

6 - ventilador com soporte de fijacion

1-HMI

2 - suporte de fixagao (para montagem
em trilho DIN)

3 - tampa dos acessorios de
comunicagao

4 - tampa de acessorios de expansao
delO’s

5 - tampa de protecao da conexao dos
acessorios de expansao de |O's

6 - ventilador com suporte de fixagcao

Figure A1: Main components of the CFW300
Figura A1: Principales componentes del CFW300

Figura A1: Componentes principais do CFW300
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1 - Nameplate affixed to the side 1 - Etiqueta de identificacién en la 1 - Etiqueta de identificagao na
of the inverter lateral del convertidor lateral do inversor

Figure A2: Location of the nameplate
Figura A2: Localizacion de la etiqueta de identificacion
Figura A2: L ocalizacao da etiqueta
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(a) Removal of the comunicaticon accessory cover (b) Accessory connection
(@) Remocion de la tapa de accesorios de comunicacion (b) Conexion del accesorio
(a) Remocao da tampa dos acessoérios de comunicacao (b) Conexao do acessorio

Figure A3: (a) and (b) Slot 1 Communication accessory or external HMI
Figura A3: (a) y (b) Slot 1 Accesorio de comunicacion o HMI externa
Figura A3: (a) e (b) Slot 1 Acessdrio de comunicagdo ou HMI externa

(a) Removal of the protection cover of the
connection of the 10 expansion accessory
(a) Remocion de la tapa de proteccion de la
conexion de los accesorios de expansion de 10s
(a) Remocao da tampa de protecao da conexao
dos acessodrios de expansao de 10's

(b) Accessory connection
(b) Conexion del accesorio
(b) Conexao do acessorio

Figure A4: (a) and (b) Slot 2 Input and output (I/0) expansion accessory
Figura A4: (a) y (b) Slot 2 Accesorio de expansion de entradas y salidas (I/0s)
Figura A4: (a) e (b) Slot 2 Acessorio de expanséo de entradas e saidas (I/0s)
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(a) Release of the locks of the fan cover (b) Removal of the fan
(a) Liberacion de las trabas de la tapa del ventilador (b) Remocion del ventilador
(a) Liberacao das travas da tampa do ventilador (b) Remocao do ventilador

el

(c) Cable disconnection (d) Cable disconnected
(c) Desconexion del cable (d) Cable desconectado
(c) Desconexao do cabo (d) Cabo desconectado

Figure A5: (a) to (d) Removal of the heatsink fan
Figura A5: (a) a (d) Retirada del ventilador del disipador
Figura A5: (a) a (d) Retirada do ventilador do dissipador
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APPENDIX B - TECHNICAL SPECIFICATIONS
ANEXO B - ESPECIFICACIONES TECNICAS
ANEXO B - ESPECIFICACOES TECNICAS

Table B1: (a) and (b) List of models of CFW300 series, main electrical specifications

Tabla B1: (a) y (b) Relacion de modelos de linea CFW300, especificaciones eléctricas principales
Tabela B1: (a) e (b) Relacdo de modelos da linha CFW300, especificacbes elétricas principais

(a) 200 V Line / Linea 200 V / Linha 200 V
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(b) 400 V Line / Linea 400 V / Linha 400 V
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(@) and (b) Fuses and circuit breaker specifications for inverter protection

Table B2:

Tabla B2.

del convertidor
do inversor

(a) y (b) Especificaciones de fusibles y disyuntores para la protecion

le)

disjuntores para protec

oes de fusiveis e

(a) e (b) Especificac

Tabela B2

(a) AC Power Supply / Alimentacion CA / Alimentacdo CA
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(b) DC Power Supply / Alimentacion CC / Alimentacdo CC
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Notes / Notas:

(1) A minimum line impedance might be required to avoid inverter damages and assure its expected useful life. Refer to
Item 3.2.3.2 Power Supply Reactance on page 18.

(2) Models of 400 V Line (with rated voltage of 380 Vac...480 Vac), when protected with MPW Motor Protector Circuit Breaker,
may have different SCCR values according to the grid voltage (380 V, 400V, 415V, 440V, 460 V or 480 V).
Please, see "Max. Input Voltage" column for the right maximum voltage value and its respective SCCR. For further
information about MPW Motor Protector ratings, see the documentation available at www.weg.net.

(8) For these models, CLT32 accessory is required for 65 kA.

(4) For models of 400 V Line with DC power supply (513 Vdc...650 Vdc), use two fuses connected in series per each pole.

(1) Una impedancia minima de red puede ser necesaria para evitar danos al convertidor y garantizar su vida Util esperada.
Consulte el Item 3.2.3.2 Reactancia de la Red en la pagina 61.

(2) Convertidores de la Linea 400 V (con tension nominal de 380 Vca...480 Vca), cuando protegidos por Guardamotores MPW,
pueden tener diferentes valores de SCCR de acuerdo con la tension de red (380 V, 400V, 415V, 440V, 460V 0 480 V).
Por favor, consulte la columna "Max. Tensién de Alimentacidn” para el valor correcto de tension y de SCCR. Para mas
especificaciones de los Guardamotores MPW, consulte la documentacion disponible em www.weg.net.

(3) Para estos modelos, el accesorio CLT32 es necesario para 65 kA.

(4) Para los convertidores de la Linea 400 V con alimentacion CC (513 Vcce...650 Vcc), utilice dos fusibles conectados en
serie en cada polo.

(1) Uma impedancia minima de rede pode ser necessaria para evitar danos ao inversor e garantir sua vida Util esperada.
Consulte o Item 3.2.3.2 Reatancia da Rede na pagina 103.

(2) Inversores da Linha 400 V (com tensao nominal de 380 Vca...480 Vca), quando protegidos por Disjuntor-motor MPW,
podem ter diferentes valores de SCCR de acordo com a tensao de rede (380 V, 400V, 415V, 440V, 460 V ou 480 V).
Por favor, consulte a coluna "Max. Tensao de Alimentagao" para o valor correto de tensdo e de SCCR. Para mais
especificacdes do Disjuntor-motor MPW, consulte a documentacao disponivel em www.weg.net.

(3) Para estes modelos, o0 acessorio CLT32 & necessario para 65 kA.

(4) Para os inversores da Linha 400V com alimentacao CC (513 Vcc...650 Vcc), usar dois fusiveis conectados em série em
cada polo.
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(a) AC Power Supply / Alimentacion CA / Alimentacdo CA
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Table B3: (a) and (b) Fuses and circuit breakers specifications for protection according to UL standard
Tabla B3: (a) y (b) Especificaciones de fusibles y disyuntores de proteccion conforme la norma UL
Tabela B3: (a) e (b) Especificacbes de fusiveis e disjuntores de protecdo conforme norma UL

CFW300 | 133




g oxauy
g xipuaddy

[ueq

Appendix B/ Anexo B

(b) DC Power Supply / Alimentacion CC / Alimentacdo CC

DC Power Supply / Alimentacion CC / Alimentacao CC
Fuse (UL Class J)
Fusible (UL Clase J) SCCR®
luerzbises EiEnE Fusivel (UL Classe J)
Convertidor Tension =
Inversor Tensdo |Maximum Current| = FuseVoltage | o\ .rq Fault | High Fault
Corriente Maxima | Tension del Fusible |, ol |onm 0
Corrente Maxima | Tensao do Fusivel SHEE RN AR Ha Bl
[Vdc] [A] vl [kA] [kA]
CFW300A01PBD3NB20 20 500 Vdc (or 450 Vdc) 5 65
CFW300A02P6D3NB20 20 500 Vdc (or 450 Vdc) 5 65
CFW300A04P2D3NB20 20 500 Vdc (or 450 Vdc) 5 65
CFW300A06P0OD3NB20 340V 20 500 Vdc (or 450 Vdc) 5 65
CFWB300A07P3D3NB20 20 500 Vdc (or 450 Vdc) 5 65
CFW300B10P0B2DB20 35 500 Vdc (or 450 Vdc) 5 65
CFW300B15P2T2DB20 35 500 Vdc (or 450 Vdc) 5 65

Notes / Notas:

(1) A minimum line impedance might be required to avoid inverter damages and assure its expected useful life. Refer to
ltem 3.2.3.2 Power Supply Reactance on page 18.

(2) CFW300 series inverters tested with Manual Self-protected (Type E) Combination Motor Controller.

(3) Manual Self-Protected (Type E) Combination Motor Controller, UL listed for 200 - 240 V and 480Y/277 V systems. Not
UL listed for use on 480 V Delta/Delta systems, corner ground, or high-impedance ground systems (IT system).

(4) For other ratings of MPW Motor Protector Circuit Breaker applied as a Type E Motor Controller, see the documentation
available at www.weg.net.

(5) Largest WEG Type E Combination Motor Controller recommended.

(6) MPW motor protector accessories required for Type E Motor Controller.

(7) For Standard Fault Current Level, the CLT32 accessory is not required. For High Fault Current Level, the CLT32 accessory
is required for 65 kA in the models indicated by notes (7) and (8).

(8) For these models, CLT32 accessory is required for 65 kA (without CLT32 current limiter, the SCCR maximum is 50 kA).

(9) For this model, CLT32 accessory is required for 65 kA (without CLT32 current limiter, the SCCR maximum is 42 kA).

(1) Una impedancia minima de red puede ser necesaria para evitar danos al convertidor y garantizar su vida Util esperada.
Consulte el Item 3.2.3.2 Reactancia de la Red en la pagina 61.

(2) Convertidores de la serie CFW300 testados con "Manual Self-protected (Type E) Combination Motor Controller".

(3) "Manual Self-Protected (Type E) Combination Motor Controller”, "UL Listed" para uso en sistemas de 200 - 240 V y
sistemas 480Y/277 V. No es "UL listed" para uso en sistemas 480 V Delta/Delta, esquina puesta a tierra, o de puesta a
tierra de alta impedancia (sistemas IT).

(4) Para mas especificaciones de los Guardamotores MPW utilizados como "Type E Motor Controller", consulte la
documentacion del MPW disponible en www.weg.net.

(5) Maximo disyuntor WEG para "Type E Combination Motor Controller" recomendado.

(6) Accesorios para guardamotores MPW necesarios para "Type E Motor Controller".

(7) Para "Standard Fault Current Level", el accesorio CLT32 no es necesario. Para "High Fault Current Level" el accesorio
CLT32 es necesario para 65 kA en los modelos indicados por las notas (7) y (8).

(8) Para estos modelos, el accesorio CLT32 es necesario para 65 kA (sin el limitador de corriente CLT32, el valor maximo
de SCCR es 50 kA).

(9) Para este modelo, el accesorio CLT32 es necesario para 65 kA (sin el limitador de corriente CLT32, el valor maximo de
SCCR es 42 kA).

(1) Uma impedancia minima de rede pode ser necessaria para evitar danos ao inversor e garantir sua vida Util esperada.
Consulte o Item 3.2.3.2 Reatancia da Rede na pagina 103.

(2) Conversores série CFW300 testados com "Manual Self-protected (Type E) Combination Motor Controller".

(8) "Manual Self-Protected (Type E) Combination Motor Controller", "UL Listed" para uso em redes de 200 - 240 V e redes
480Y/277 V. Nao € "UL listed" para uso em redes 480 V Delta/Delta, Delta aterrado, ou com aterramento de alta impedancia
(redes IT).

(4) Para mais especificacoes do Disjuntor-motor MPW aplicado como "Type E Motor Controller”, consulte a documentacao
disponivel em www.weg.net.

(5) Maximo disjuntor WEG para "Type E Combination Motor Controller" recomendado.

(6) Acessorios para disjuntor-motor MPW necessarios para "Type E Motor Controller".

(7) Para "Standard Fault Current Level", o acessoério CLT32 nao € necessario. Para "High Fault Current Level", o acessorio
CLT32 é necessario para 65 kA nos modelos indicados pelas notas (7) e (8).

(8) Para estes modelos, o acessoério CLT32 € necessario para 65 kA (sem o limitador de corrente CLT32, o valor maximo
de SCCR é 50 kA).

(9) Para este modelo, o acessorio CLT32 é necessario para 65 kA (sem o limitador de corrente CLT32, o valor maximo de
SCCR é 42 kA).
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Table B4: (a) and (b) Input and output currents, overload currents, carrier frequency, surrounding air temperature and
power losses specifications

Tabla B4: (a) y (b) Especificaciones de corriente de salida y entrada, corrientes de sobrecarga, frecuencia de
conmutacion, temperatura alrededor del convertidor y pérdidas
Tabela B4: (a) e (b) Especificacbes de corrente de saida e entrada, correntes de sobrecarga, frequéncia de chaveamento,
temperatura ao redor do inversor e perdas

(a) 200 V Line / Linea 200 V / Linha 200 V

- 5 = ©
28 £ % 3 50
EE T B ¢ TS o ®
-8 O o9 5 & o c O 00
©8| ool 322 2 ==& =0 |50
EE® 55 8col Lols=3 =E5| 5065
SE® 288 g5 S5F28s 5245 Loy
533 5822 goe 9DF E0E g Eco 32% | Inverter Power Losses
Ocw t8g 2= § 865202 e o S < | Pérdidas del Convertidor
TTE AV LtE0 522 0Z =5 @ 3@ P 1
g==2 07% » EQ S8 YEE 28T erdas do Inversor
Inverter E%g BT '::_’52 Egs5g5° UE Egf
Convertidor =22 298 890 T EOF c32 BES
Inversor 2E25EE 9388 £ & © S0 | oWy
=2c >0¢ O E o 2 avE T og
S5T0 0 08¢ 6 g £ c$5S 0T
Oct 55 ®@eo Z o O =22 B0l
08 S0 x5 = F 56 E£5
3 3 Side-by-sidelP20 0O | 2 S Surface Mounting
&’ Q| IP20 Lado a Lado 50 Montaje en Superficie
L IP20 Lado a Lado &) Montagem em Superficie
(lInom) | 1 min | (fsw) 1 min
[°C /°F] [Arms] [W]
[Arms] [Arms] [kHZ] [Arms]
CFW300A01PBSINB20 | 1.6 2.4 74 10.7 30
CFW300A02P6S1INB20 | 2.6 3.9 1.5 17.3 45
CFW300A04P2S1NB20 | 4.2 6.3 18.6 27.9 60
CFW300A06POSINB20 | 6.0 9.0 26.5 39.8 75
CFW300A01PBS2NB20 | 1.6 2.4 3.5 5.3 30
CFW300A02P6S2NB20 | 2.6 3.9 5.7 8.6 35
CFW300A04P2S2NB20 | 4.2 6.3 9.2 13.8 50
CFW300A06P0OS2NB20| 6.0 9.0 13.2 19.8 75
CFW300A07P3S2NB20 | 7.3 11.0 16.1 24.2 90
CFW300A01PET2NB20 | 1.6 2.4 1.9 2.9 30
CFWB300A02P6T2NB20 | 2.6 3.9 5 50/122 341 4.7 35
CFWB300A04P2T2NB20 | 4.2 6.3 5.0 7.5 50
CFW300A06POT2NB20 | 6.0 9.0 7.2 10.8 75
CFWB300A07P3T2NB20 | 7.3 11.0 8.8 13.2 90
CFW300A01PED3NB20| 1.6 2.4 1.9 2.9 30
CFW300A02PED3NB20 | 2.6 3.9 341 4.7 35
CFWB300A04P2D3NB20 | 4.2 6.3 5.0 7.5 50
CFW300A06POD3NB20| 6.0 9.0 7.2 10.8 75
CFWS300A07P3D3NB20| 7.3 11.0 8.8 13.2 90
CFW300B10P0OB2DB20| 10.0 15.0 22.012.0|33.0/18.0 100
CFW300B15P2T2DB20 | 15.2 22.8 18.2 27.3 160
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(b) 400 V Line / Linea 400 V / Linha 400 V
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Table B5: Conducted and radiated emission levels, and additional information
Tabla B5: Niveles de emisidn conducida y irradiada y informaciones adicionales

Tabela B5: Niveis de emissdo conduzida e radiada e informag¢des adicionais

200V Line | CFW300AXXPXS1NB20 @ 5 27 m (1063 in) 3m (118in) c3
'E:Qﬁg ggg x CFW300AXXPXS2NB20 @ 5 27 m (1063 in) 20 m (787 in) c3
(51,82, B2, | CFW300B10POB2DB20 5 27 m (1063 in) 27 m (1063 in) c3
T2) CFW300XXXPXT2XX20 5 20 m (787 in) - C3
CFW300AXXPXTANB20 @ 5 10 m (394 in) - c3

400V Line | CFW300BXXPXT4XX20 @ 5 10 m (394 in) - c3
:::Qﬁz 388 :// CFW300C10POT4XX20 @ 5 10 m (394 in) 5m (197 in) c3
(T4) ™ CFWB300C12P0T4XX20 @ 5 10 m (394 in) 5m (197 in) c3
CFW300C15P0T4XX20 @ 25 20 m (787 in) 10 m (394 in) c3

Notes / Notas:

(1) For the models of 400 V Line, use the ferrite available with the RFl filter accessory on the motor cables (according to Table 7.1 on page 37).

(2) Where there is an "X", it is assumed as any corresponding value of Table 2.2 on page 10.

(1) Para los modelos de la Linea 400 V, utilizar la ferrita disponible con el accesorio de filtro RFI en los cables del motor (segun la Tabla 7.1 en la

pagina 78).

(2) Donde "X" se entiende por cualquier valor correspondiente de la Tabla 2.2 en la pagina 53.

(1) Para os modelos da Linha 400 V, usar o ferrite disponivel com o acessério de filtro RFI nos cabos do motor (conforme Tabela 7.1 na pagina 120).

(2) Onde "X" entende-se por qualquer valor correspondente da Tabela 2.2 na pagina 95.
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Table B6: (a) and (b) Specification of the output current as a function of the switching frequency for the CFW300
Tabla B6: (a) y (b) Especificacion de la corriente de salida en funcion de la frecuencia de conmutacion para el CFW300

Tabela B6: (a) e (b) Especificacdo da corrente de saida em funcao da frequéncia de chaveamento para o CFW300
(a) 200 V Line / Linea 200 V / Linha 200 V

Inverter Model
Modelo del Convertidor 2.5 KHz 5.0 KHz 10.0 KHz 15.0 KHz
Modelo do Inversor
CFW300A01PS6... 1.6 A 1.6 A 1.6 A 1.6 A
CFW300A02P6... 26 A 2.6 A 2.6 A 2.6 A
200V Line
Linea 200 V CFW300A04P2... 4.2 A 4.2 A 4.2 A 42 A
Linha 200 V CFWB300A06PO... 6.0A 6.0A 54 A 46 A
(S%S%SE;Z CFW300A07P3... 73A 73A 6.6 A 50A
' CFW300B10PO... 10.0 A 10.0 A 9.0A 8.0A
CFW300B15P2... 15.2 A 15.2 A 11.0A 9.0A

(b) 400 V Line / Linea 400 V / Linha 400 V

2.5 KHz 5.0 KHz 10.0 KHz 15.0 KHz
Inverter Model

Modelo del Convertidor Range 1| Range 2 | Range 1 Range 2 | Range 1| Range 2 | Range 1 | Range 2
Modelo do Inversor Rango 1 Rango 2 | Rango 1 | Rango 2  Rango 1| Rango 2 Rango 1 | Rango 2
Faixa1 | Faixa2 | Faixa1 | Faixa2 | Faixa1 # Faixa2 | Faixa1 | Faixa2
,@ ,@ ,@ 1,0 ,@ 0, ,@ ),
CFW300X01P1... @ 11 A 11A 11 A 0.9A
CFW300X01P8... @ 1.8A 1.8A 1.3A 09A
CFW300X02P6... @ 26 A 26 A 25A 1.8 A
@
400V Line CFW300X03P5... 3.5A 35A 25A 1.8A
Linea 400 V | CFW300X04P8... @ 48A 4.8A 3.4A 2.4 A
Linha 400V | CFW300B06P5... | 6.5A 5.6 A 6.5A 56A 46 A 39A 3.3A 28A
(T4) CFW300B08P2... 8.2 A 76 A 8.2A 76 A 4.9 A 4.6 A 3.3A 3.0A
CFW300C10PO... 10.0 A 8.3 A 10.0 A 8.3A 70A 58A 50A 4.2 A
CFW300C12PO0... 12.0 A 11.0A 120 A 11.0A 83A 7.7 A 6.0 A 55A
CFW300C15PO0... 15.0A 14.0A 12.0A 11.0A 8.3 A 77A 6.0A 55A
Note / Nota:

(1) Ranges 1 and 2 only for 400 V Line / Rangos 1y 2 solamente para Linea 400 V / Faixas 1 e 2 somente para Linha 400 V.
(2) Grid supply voltage / Tension de red / Tensao de rede: 380-400-415 Vac (513-540-560 Vdc).

(3) Grid supply voltage / Tension de red / Tenséo de rede: 440-460-480 Vac (594-621-650 Vdc).

(4) Where there is an "X", it is assumed as "A" or "B" / Donde "X" se entiende por "A" o "B" / Onde "X" entende-se por "A" ou "B".
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Line and load reactors for CF\W300
Reactancias de red y carga para CFW300

Table B7.

Tabla B7:
Tabela B7.

de rede e carga para CFW300

ancias
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Notes / Notas:

(1) Where there is an "X", it is assumed as "A" or "B".

(2) Voltage drop of 2 % and frequency of 50 Hz.

(3) Evaluate the recomended reactor according to Item 3.2.3.2 Power Supply Reactance on page 18.

(4) Load Reactors are recommended for motor cable length >100 m. However, several other issues such as additional current through the motor
cables or filter capacitances, voltage drop on motor cables and filter, bearings lifetime, radio-frequency emissions, etc. may influence the Reactor
dimensioning. A complete analysis of the impact of these issues must be additionally carried out and may impact the dimensioning of the inverter,
motor, motor filter, among others. For further information, contact WEG.

(1) Donde "X" se entiende por "A" 0 "B".

(2) Caida de tension considerada de 2 % vy frecuencia de 50 Hz.

(3) Evaluar la reactancia recomendada para la aplicacion de acuerdo con ltem 3.2.3.2 Reactancia de la Red en la pagina 61.

(4) Reactancias de carga son recomendadas para cables del motor con longitud >100 m. Sin embargo, varias otras cuestiones de aplicacion
como corriente adicional a través de los cables del motor o capacitancia de filtro, caida de tensién en los cables y filtros del motor, vida Util de
los rodamientos, emisiones de radio frecuencia, etc. tienen influencia en el dimensionamiento de la Reactancia. Una analisis completa de la
influencia de estas cuestiones debe ser realizada adicionalmente y puede tener efecto en el dimensionamiento del convertidor, del motor y del
filtro del motor, entre otros. Para mas informaciones, consulte la WEG.

(1) Onde "X" entende-se por "A" ou "B".

(2) Queda de tensao considerada de 2 % e frequéncia de 50 Hz.

(3) Avaliar a reatancia recomendada para a aplicagéo de acordo com Item 3.2.3.2 Reatancia da Rede na pagina 103.

(4) Reatéancias de carga s&o recomendadas para cabos do motor com comprimento >100 m. Porém, varias outras questoes de aplicagdo como
corrente adicional através de cabos do motor ou capacitancias de filtro, queda de tensao nos cabos e filtros do motor, vida Util dos rolamentos,
emissdes de radiofrequéncia, etc. interferem no dimensionamento da Reatancia. Uma andlise completa do impacto dessas questdes deve ser
realizada adicionalmente e pode ter impacto no dimensionamento do inversor, do motor e do filtro do motor, entre outros. Para mais informagoes
consulte a WEG.
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Frame Size A, B and C - Standard Inverter
Tamano A, By C - Convertidor Estandar
Mecanica A, B e C - Inversor Padrao

View of the mounting base
Vista de la base de fijacion Front view Side view
Vista da base de fixagcao Vista frontal Vista lateral

35.0 50.1 157.9 | 700 | 148.4 | 0.900
A 1.37) | (1.97) | 622 | 276 | (5.849) | (1.9 M4 2077)

360 | 501 | 1989 | 700 | 1584 | 1.340
B 37 | qon | @os | @76 | 629 | (295 M4 2(17.7)
425 | 501 | 2140 | 890 | 1640 | 150

© (175) | (1.97) | (843) | (3.50) | (6.45) | (3.3) M4 2077)

Dimension tolerance: 1.0 mm (+0.039 in)
Tolerancia de las cotas: +1.0 mm (x0.039 in)
Tolerancia das cotas: +1.0 mm (+0.039 in)
Figure B1: Inverter dimensions for mechanical installation
Figura B1: Dimensiones del convertidor de frecuencia para la instalacion mecanica
Figura B1: Dimensées do inversor para instalagdo mecéanica

(a) Surface mounting
(a) Montaje en superficie
(a) Montagem em superficie
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(b) DIN rail mounting
(b) Montaje enriel DIN
(b) Montagem em trilho DIN

(c) Removal of CFW300 on DIN Rail
(c) Retirada de CFW300 en riel DIN
(c) Remocao do CFW300 em trilho DIN

Remove the CFW300 from the DIN rail by following the steps:

(1) Using a suitable size screwdriver (longer than the depth of the product), position it on the product at the indicated location.
(2) Press the product release latch down.

(3) Remove the CFW300 from the DIN rail by first removing the bottom of the product.

Note: no tool is required for fixing the CFW300 to the DIN rail.

Retire el CFW300 del riel DIN siguiendo los pasos:

(1) Con un destornillador de tamafio adecuado (mas largo que la profundidad del producto), coléquelo en el producto en la ubicacién indicada.
(2) Presione el pestillo de liberacion del producto hacia abajo.

(3) Retire el CFW300 del riel DIN quitando primero la parte inferior del producto.

Nota: no se requiere ninguna herramienta para fijar el CFW300 al riel DIN.

Remova o CFW300 do trilho DIN, seguindo os passos:

(1) Com uma chave fenda de tamanho adequado (com comprimento maior que a profundidade do produto), posicione-a no produto no local indicado.
(2) Pressionar a trava de liberagao do produto para baixo.

(8) Retirar o CFW300 do trilho DIN removendo primeiro a parte inferior do produto.

Nota: para fixagado do CFW300 no trilho DIN n&o é necessaria nenhuma ferramenta.
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(d) Minimum ventilation free spaces
(d) Espacios libres minimos para ventilacion
(d) Espacos livres minimos para ventilagcao

Frame Size A B (]
Tamano . . )
Mecanica mm (in) mm (in) mm (in)
A 15 (0.59) 40 (1.57) 30 (1.18)
B 35 (1.38) 40 (1.57)
50 (1.97)
C 40 (1.57) 50 (1.97)

Dimension tolerance: 1.0 mm (+0.039 in)
Tolerancia de las cotas: 1.0 mm (+0.039 in)
Tolerancia das cotas: +1.0 mm (+0.039 in)
Figure B2: (a) to (d) Mechanical installation data (surface mounting and minimum ventilation free espaces)
Figura B2: (a) a (d) Dados para instalacion mecanica (montaje em superficie y espacios libres minimos para ventilacion)
Figura B2: (a) a (d) Dados para instalacdo mecanica (montagem em superficie e espacos livres minimos para ventilacéo)
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1- Power terminals 1- Bornes de potencia 1- Bornes de poténcia
2- Grounding points 2- Puntos de puesta a tierra 2- Bornes de aterramento
3- Connector of the 3- Conector del accesorio de 3- Conector do acessorio de
communication accessory comunicacion comunicagao
4- Control terminals 4- Bornes de control 4- Bornes de controle
5- Connector of the I/O expansion 5- Conector del accesorio de 5- Conector do acessorio de
accessory expansion de I/0Os expansao de I/0Os
Recommended Torque
Torque Recomendado
ErameISize Torque Recomendado
Tamano Grounding Points Power Terminals
Mecanica Puntos de Puesta a Tierra Bornes de Potencia
Pontos de Aterramento Bornes de Poténcia
N.m Lbf.in N.m Lbf.in
A
B 0.8 7.2 0.8 7.2
C

Figure B3: Power terminals, grounding points and recommended tightening torque
Figura B3: Bornes de potencia, puntos de aterramiento y torques de apriete recomendado
Figura B3: Bornes de poténcia, aterramento e torques de aperto recomendado
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133.9 [5.27]

b

03@
Qé
QY B
2
&

72

\.

181.6 [7.15]
157.9 [6.218]

16.7 [0.656]

200V

10 [0.392]

34.7 [1.367]

 69.9[2.754]

171.5 [6.751]

36.6 [1.441]

90.5 (3.564)

58.0 (2.283)

87.0 (3.425)

400V

87.5 (3.445)

48.0 (1.900)

83.9 (3.303)

Figure B4: Inverter dimensions in mm [in] - frame size A
Figura B4: Dimensiones del convertidor en mm [in] - tamafio A
Figura B4: Dimensées do inversor em mm [in] - mecanica A
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144 [5.667]

2226 [8.764]

198.9 [7.832]

16.7 [0.656] —

69.9 [2.754]

10[0.393]

34.7 [1.367]

212.5 [8.365]

36.6 [1.441]

158.4 [6.235]

200V

101.5 (3.996)

68.2 (2.685)

97.0 (3.819)

400V

97.7 (3.846)

64.5 (2.539)

93.3 (3.673)
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Figure B5: Inverter dimensions in mm [in] - frame size B
Figura B5: Dimensiones del convertidor de frecuencia en mm [in] - tamarno B
Figura B5: Dimensdes do inversor em mm [in] - mecénica B
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Figure B6: Inverter dimensions in mm [in] - frame size C
Figura B6: Dimensiones del convertidor de frecuencia en mm [in] - tamafio C
Figura B6: Dimensdes do inversor em mm [in] - mecanica C
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